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MEKATRONIK PROJE KONULARI

Asagidaki konular hem donemsel olarak islenen “Mekatronik Proje Uygulamasl” yada “Bitirme Tezi” olarak

verilen son donemdeki ders kapsaminda alinabilir. 2. Ve 3. Siniftaki 6grenciler 6nceden projelerini secip tlibitak

projesi olarak verip, maliyetleri icin destek alabilir. Projeler ile Teknofest yarismalarina katilan, Tlbitak 6grenci

proje destegi alan ve Konferanslarda sunanlar daha yiiksek puan ile degerlendirilir.

S.N | PROJE BASLIGI ACIKLAMASI
180 Diinyanin en | https://www.youtube.com/watch?v=wThmg8Ezm9w&t=905s
hizli dronu

400 kmh /250 mpt
0-300 kmhin 2.55

Teker ve ayak

https://www.unitree.com/go2-w

ozelliklerini
179 birlikte
kullanabilen
robot
Boru ve krigler | Strain-Gauge’'ler yapistirildigi celik Gzerindeki ¢cok kiiclik uzamalari elektrik sinyaline
tizerindeki ceviren sensorlerdir. Bu cihazlarla birlikte Weston-Koprusi denilen basit bir devre
178 gerilmelerin, | kullanilir. Bu sistemi kurarak, a) egilmeye maruz kalan krisiler izerindeki gerilmeleri b)
Strain-Guage | Burulmaya maruz kalan miller izerindeki kayma gerilmelerini, c) icten basinca maruz
kullanilarak | kalan basingli kaplarin tizerindeki gerilmeleri hesaplayacak bir deney seti kurulacak.
olgiilmesi
N
. . Bina ve sitelerin 6niine kurulacak, basit olarak sebekeden elektrigi alacak, gece sarza
Ev tipi . . s . .
- baglanip sabaha kadar araci sarj edecek, diisiik kilowatli bir sart istasyonu tasarlanacak.
Elektrikli . . . C e o .
177 Bu istasyonda (e ev sahipleri sifresini girdikten sonra aracini baglayabilecek. Sabaha
Araglarin Sart . . . .. .
Unitesi kadar kag kWh elektrik kullandi ise onun hanesine kaydedecek. Ay sonu ydneteci arag

sahiplerinden, lzerine bina karini da koyup (creti tahsil edecek.



https://www.youtube.com/watch?v=wThmg8Ezm9w&t=905s
https://www.unitree.com/go2-w
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S |\ 3

Ugurulan dron ile 300 metreden 3 mete yaricapina alan dummy bombayi (sahte
bomba) birakabilecek sekilde tasarlanacak. Dronun biytkligine gére bombalarin ¢api

176 Goklu bomba belirlenecek. Yere diisen bombalarin tapa sistemide tasarlanacak ve temsili bir patlama
atar drone N .
gosterilecek.
ttps://www.fac
e
Masaiistii https://www.youtube.com/watch?v=grPPbQ6D7Ps
175 | Serierafi Baski https://www.youtube.com/shorts/OroMPSWqgGUo
Makgina5| Okulumuzdaki isimlikleri basabilecek benzer bir serigrafi makinasi tasarlanacak. Yada

seri Uretim ihtiyaci olan bez baski yada reklam baskilarini yapabilecek bir makina.

174

Yaris

Simiilatori

173

Yash ve Engelli
Araci

https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057 L58 (18.45)



https://www.facebook.com/reel/1055820495906897
https://www.youtube.com/watch?v=grPPbQ6D7Ps
https://www.youtube.com/shorts/OroMPSWqGUo
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58

171 | Arazi Scootern | https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057 L58 (14.05)
_ : = =

170 g?:::rtaran https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057 L58 (7.28)

Giines Enerjili
169 | Suaritma https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0 (20.48)
cihazi

168 :faknléinat https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy95qfb0 (13.53)



https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0
https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0

Esnek Giines
Enerjisi Paneli

Temizlik
Robotu

Soise Umtan 4000

Dengeli Engelli

1
65 Araci

https://www.youtube.com/watch?v=U0ChXuOxcuk (3.30)

-
?\

¢l
N
Dar Alanda
164 U‘t:;a‘l.allen. https://www.youtube.com/watch?v=bolSdWMhtVE (13.05)
Yiriyebilen
Drone



https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0
https://www.youtube.com/watch?v=U0ChXuOxcuk
https://www.youtube.com/watch?v=U0ChXuOxcuk
https://www.youtube.com/watch?v=bolSdWMhtVE
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ROBOTIC

AN B

Kompakt
Pistonlu

Sabitleyicili
Deniz Yatag

https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpulLQSA (18.30) (Sisme yatak da olabilir.
Sarjli olacak)

161

Otomobil

Helikopter +

160

3D insaat

‘ https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpuLQSA (0.28)



https://www.youtube.com/watch?v=bolSdWMhtVE
https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpuLQSA
https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpuLQSA
https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpuLQSA
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| Printer
2 0.

Hem Teker
hem Yiirime
: v= _88&t=
159 Yetenegi olan https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (30.55)

Robot

Otomobil ve
Kamyonete
donisebilir
Arag

158 https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (24.45)

Agir is Cekici

Robot https://www.youtube.com/watch?v=mH8gcX70t0M (1.00)

157



https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
https://www.youtube.com/watch?v=mH8gcX7Ot0M

Soleri
Sudan Copleri https://www.youtube.com/watch?v=a9e4FAG2-Es (7.40)

1 Topl
>6 Rzrt::tyan https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (4.27)
Dalgadan . T .
155 | Elektrik https://www.youtube.com/watch?v=a9e4FAG2-Es (2.55) (Proje gorseli baska bir
- . uygulamaya ait. Buna benzer bir sistemle elektrik tretimi ¢alisilacak)
Ureten Sistem
90 derece
154 | donebilen https://www.youtube.com/watch?v=90bIXTsp274 (3.57)

Teker Sistemi

153

Marketler igin
Otonom
Servis Robotu

https://www.youtube.com/watch?v=ypBa-hpv2Cw (4.05)
https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0 (16.40)



https://www.youtube.com/watch?v=a9e4FAG2-Es
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
https://www.youtube.com/watch?v=a9e4FAG2-Es
https://www.youtube.com/watch?v=9obIXTsp2Z4
https://www.youtube.com/watch?v=ypBa-hpv2Cw
https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0

2 Teker
Uzerinde
Durabilen
Robot

151

Elektrikli Surf
Tahtasi

https://www.youtube.com/watch?v=ArX1sJxPFzw (0.40)



https://www.youtube.com/watch?v=ArX1sJxPFzw
https://www.youtube.com/watch?v=ArX1sJxPFzw
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p F Gi
Flor:rt‘?tl Gunes https://www.youtube.com/watch?v=n-YCUV-MJbw (28.45)

.'\,‘,»_ )
S SPORTASLE SOLAREN

Tek kisilik bir ugakta Pilot bayildiginda ugagi en yakin havalanina kadar otomatik olarak
Otomatik inis | gotiirecek ve indirecek yazilimin gelistirilmesi. Simiilasyon ekrani ile senaryolari
148 | Yaziliminin gostermesi. Kule ile kendisi otomatik gorislip inis koordinat yerini ve zamanini
Gelistirilmesi | alabilmesi senaryoya dahil olacak.

https://www.youtube.com/watch?v=VuhMoa193xs (1.52)

147 E:Irlas;::; https://www.youtube.com/watch?v=VuhMoa193xs (3.50)



https://www.youtube.com/watch?v=n-YCUV-MJbw
https://www.youtube.com/watch?v=n-YCUV-MJbw
https://www.youtube.com/watch?v=VuhMoa193xs
https://www.youtube.com/watch?v=VuhMoa193xs
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Belden Kirmah | https://www.youtube.com/watch?v=kqedgi58 LA (41.00)
Arazi Tagiti https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (28.43)

146

Ultrasonik
Bigak

145 ‘ ‘ https://www.youtube.com/watch?v=kgedgi58 LA (13.12)

144 SIT)I:::EII Bot https://www.youtube.com/watch?v=-0Y8i4Vwv8E (18.55)

143 Elektrikli https://www.youtube.com/watch?v=-0Y8i4Vwv8E (17.59)
SnowBoard



https://www.youtube.com/watch?v=kqedgi58_LA
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
https://www.youtube.com/watch?v=kqedgi58_LA
https://www.youtube.com/watch?v=-OY8i4Vwv8E
https://www.youtube.com/watch?v=-OY8i4Vwv8E

Elektrikli Tek

142 - https://www.youtube.com/watch?v=-0Y8i4Vwv8E (16.42)
Kisilik Ugak

141 | Dikey ve Yatay | https://www.youtube.com/watch?v=-0Y8i4Vwv8E (8.25)

Erimis metalle
3D baski

‘.l\i ‘):lllf_:;:‘_'
3 3 ! et

Giines Enerjili
Su Isiticisi



https://www.youtube.com/watch?v=-OY8i4Vwv8E
https://www.youtube.com/watch?v=-OY8i4Vwv8E
https://www.youtube.com/watch?v=-OY8i4Vwv8E
https://www.youtube.com/watch?v=d4BWgv6yUTY

https://www.youtube.com/watch?v=d4BWgveyUTY (4.20)
https://w

138 | insansi Robot

https://www.youtube.com/watch?v=GkCugOmCzZ3Q
https://www.youtube.com/watch?v=0Dg6jyqgdEEQ

Klimal Buzlu sogutma yerine elektrikli bir sogutucu yapilacak. Yogunlastirici odanin disina
137 - " N . .. . .
Vantilatér konulmali.Ayirca asagidaki gibi yeraltinin soguk enerjisini ev icine yonlendirecek bir
system gelistirilebilir.
https://www.youtube.com/watch?v=T6dvL6fVPyI



https://www.youtube.com/watch?v=d4BWgv6yUTY
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
https://www.youtube.com/watch?v=GkCug0mCZ3Q
https://www.youtube.com/watch?v=oDg6jyqdEEQ
https://www.youtube.com/watch?v=T6dvL6fVPyI

136 | Amfibileep | https:/

www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M (11 .50)

0 " 2 - "

'y

"

https://www.youtube.com/watch?v=pfa5Swn{t89M (6.50)
Elekrikli https://www.youtube.com/watch?v=bolSdWMhtVE (10.35)
Motorsiklet https://www.youtube.com/watch?v=vHkIpZIS4Uo (15.25)
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057 L58 (6.25)

135
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https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M
https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M
https://www.youtube.com/watch?v=bolSdWMhtVE
https://www.youtube.com/watch?v=vHkIpZIS4Uo
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58

Verge TS Pvo

Kaykay

134 Ayakkbabi

https://www.youtube.com/watch?v=QoCMrptyytl , https://www.youtube.com/watch?v=8biX3YS9f3M
https://www.youtube.com/watch?v=3b2bnYbkxq0 , https://www.youtube.com/watch?v=RcfD xMrOP8
Giines Paneli https://www.youtube.com/watch?v=LOKyl6TI3ho , https://www.youtube.com/watch?v=rAu iiABRzk

133 temizlik https://www.youtube.com/watch?v=R5U6lghglhk , https://www.youtube.com/watch?v=hOPLC7EoYpk
emiz https://www.youtube.com/watch?v=mEfzkpBHzll , https://www.youtube.com/watch?v=loiwQBgXmrs
robotu https://www.youtube.com/watch?v=mgfxfb4gPtk , https://www.youtube.com/watch?v=nm6I8AmSO3M

https://www.youtube.com/watch?v=tqeb7k7HVg4 , https://www.youtube.com/watch?v=2V-8CY-50a0
https://www.youtube.com/watch?v=LqJTVRWR384

Elektrikli Mini
132 | Bisiklet https://www.youtube.com/watch?v=AFRMecKFGDw (13.32)
Otomobil

Elektrikli mini
131 | Bisiklet https://www.youtube.com/watch?v=AFRMecKFGDw (12.45)
Kamyonet



https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M
https://www.youtube.com/watch?v=QoCMrptyytI
https://www.youtube.com/watch?v=8biX3YS9f3M
https://www.youtube.com/watch?v=3b2bnYbkxq0
https://www.youtube.com/watch?v=RcfD_xMrOP8
https://www.youtube.com/watch?v=LOKyl6Tl3ho
https://www.youtube.com/watch?v=rAu_iiABRzk
https://www.youtube.com/watch?v=R5U6lghqJhk
https://www.youtube.com/watch?v=h0PLC7EoYpk
https://www.youtube.com/watch?v=mEfzkpBHzlI
https://www.youtube.com/watch?v=IoiwQBqXmrs
https://www.youtube.com/watch?v=mgfxfb4qPtk
https://www.youtube.com/watch?v=nm6l8AmSO3M
https://www.youtube.com/watch?v=tqeb7k7HVg4
https://www.youtube.com/watch?v=2V-8CY-5Oa0
https://www.youtube.com/watch?v=LqJTvRWR384
https://www.youtube.com/watch?v=AFRMecKFGDw
https://www.youtube.com/watch?v=AFRMecKFGDw

Katlanir giines
panelleri

%y



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
https://www.youtube.com/watch?v=2qkjhGDyfwk

www.lbrahimCayiroglu.com

Tek Kisilik
Elektrikli
Helikopter

Dkm*
130 km/h
3 min**

<55 dB(A)

SO Sl

Twin Santer
127 :ieslzkllellk https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8 (3.48)
) https://www.youtube.com/watch?v=xczkasX6V-c (5.24)
Helikopter



https://www.youtube.com/watch?v=Tr3qxHY0578
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8
https://www.youtube.com/watch?v=xczkasX6V-c

Tek kisilik
Benzinli https://www.youtube.com/shorts/qr2umXc01AQ

125

Giivenlik https://www.youtube.com/watch?v=rB9L6mRgeeA (10.49)
Kopek kovucu, Fener, Sok Tabancasi, Cilt yakici lazer, Celik kirbag, Biber Gazi, Falgata

Mustasi ozellikleri bir arada

124

Otomatik Sag
tarasl yapan
Vakumliu

https://www.youtube.com/watch?v=nfu4-SZU EO
https://www.youtube.com/watch?v=X4XKVEm11dI
Flowbee, Self hair cut

Tarak



https://www.youtube.com/shorts/qr2umXc01AQ
https://www.youtube.com/watch?v=rB9L6mRgeeA
https://www.youtube.com/watch?v=nfu4-SZU_E0
https://www.youtube.com/watch?v=X4XKVEm11dI
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Seklini
degistirebilir
Kanat

Tasarimi

123

https://www.youtube.com/watch?v=T2Nr92dxMx8 (10.05

122 Ealll(lfzbilen https://www.youtube.com/watch?v=-sUgJ9bld70 (5.18)
https://www.youtube.com/watch?v=SKaCzgalfp4 (15.27)
Ugak Dron

2 Pervaneli https://www.youtube.com/watch?v=-sUqgJ9bld70 (1.24)
Dron 119 nolu proje ile birlestirilip 2 pervaneli ucak olarak da ugabilir.

121



https://www.youtube.com/watch?v=T2Nr92dxMx8
https://www.youtube.com/watch?v=-sUqJ9bId70
https://www.youtube.com/watch?v=SKaCzgalfp4
https://www.youtube.com/watch?v=-sUqJ9bId70

Silah Tasiyan
Robot Kopek
T

Helikopter +

Ugak https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M (35.43)
Ozelliginde

dron

119

Otomatik Cim
118 | Bigme
Makinasi

https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M (8.33)
https://www.youtube.com/watch?v=UpzCuKkveTI (9.20)



https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M
https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M
https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M
https://www.youtube.com/watch?v=UpzCuKkveTI

www.lbrahimCayiroglu.com

Tasinabilir
Riizgar Tirbini

MOUNT . PEGS

Su alti gozlem
araci



https://www.youtube.com/watch?v=ufIMB7mOJ-Q
https://www.youtube.com/watch?v=ufIMB7mOJ-Q
https://www.youtube.com/watch?v=ufIMB7mOJ-Q

114

Kaykay
-

Elektrikli

https://www.youtube.com/watch?v=ufIMB7m0J-Q (1.03)

113

Kaplan Tiirbini

https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (45.20)

20-30 elektrikli ara¢ sahibi bir araya gelip Kiiclik cay kenarina boyle bir tirbin kurarsa
tiim yillar elektrik Gcretini bedavaya getirir. Tahmini maliyeti 300 bin TL yi gegmez. Arag
basi 10 bin TL olur. 1 metre dusii ile 20 kW elektrik Gretilebilir. TOGG 22 kW lik sarjla 1
saat dolumla 120 km menzil elde edebiliyor.

112

Katlanir Koéprii



https://www.youtube.com/watch?v=ufIMB7mOJ-Q
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
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Otomatik
111 acilan Sisme https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (37.48)
Arag https://www.youtube.com/watch?v=uXfJ2m3Cyag (15.01)

yagmurlugu

Sisme
Cankurtaran https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (37.23)
Bileklik/Boyun | https://www.youtube.com/watch?v=uXfJ2m3Cyag (34.02)

luk

110

Dalgi¢c motoru

Dengeli Yatar | https://www.youtube.com/watch?v=LyyXsp-luNY (19.00)
Bisiklet https://www.youtube.com/watch?v=pfa5Swnft89M (16.33)

108



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=uXfJ2m3Cyag
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=uXfJ2m3Cyag
https://www.youtube.com/watch?v=LyyXsp-IuNY
https://www.youtube.com/watch?v=LyyXsp-IuNY
https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M

107

Elektrikli
Katlanir
Scooter

https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (32.35)

https://www.youtube.com/watch?v=pfa5Swnft89M (18.55)

106

Katlanir Ev

https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (32.23)

https://www.youtube.com/watch?v=d4BWgv6yUTY (8.05)



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=d4BWgv6yUTY

Lilre
B

¥ s F
Lg

3 Boyutlu
105 | Hologram
Makinasi

Ag atan dron https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (17.48)
diisiiriicii

104



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw

103

Sisme Scooter

Handiehary ——

Steaning ——_

https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (13.34)

h

ttps://www.youtube.com/watch?v=LyyXsp-luNY (58.40)

,r— ‘ﬂmuaﬁ lmdv

Robot

Doner
102 Pervane https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (5.13)
Reklam
Panosu
u'")m il ' m
} %
¢ )}}/ { - Y
/i 7, ".\\‘-‘ : /!/4' )’f’,/,
==z A ' 3
101 Tenis Oynayan https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (4.39)



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=LyyXsp-IuNY
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw

100

Ergonomik
Calisma
Koltugu

o s

https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (3.46)

iki farkli versiyonu var.

99

| Dig iskelet

‘ https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj VKQ (21.30)



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj_VKQ

Karabiik Universitesi, Mekatronik Miihendisligi

www.lbrahimCayiroglu.com

https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (40.46)
https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M (37.28)
https://www.youtube.com/watch?v=SKaCzgalfp4 (13.15) Engelli dis iskeleti
https://www.youtube.com/watch?v=-0Y8i4Vwv8E (0.25)

https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (14.45)
: ~ = ") L = B



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
https://www.youtube.com/watch?v=H4NaWg510-M
https://www.youtube.com/watch?v=SKaCzgalfp4
https://www.youtube.com/watch?v=-OY8i4Vwv8E
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
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https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj VKQ (17.23)
https://www.youtube.com/watch?v=U0ChXuOxcuk (4.18)

https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057 L58 (3.05)
B v o Y -

- 7 o) y : ' ‘ g 4

Gezgin Servis
Robotu



https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj_VKQ
https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj_VKQ
https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj_VKQ
https://www.youtube.com/watch?v=U0ChXuOxcuk
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
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Yenilikgi
Klavye

https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj VKQ (16.23 dk)
https://www. youtube om[wtch?v LyyXsp-luNY (16.13)

Keyboard?
What
keyboard?

94

Katlanir
Tasinir
Scooter

Sehirlerde bir yerden bir yere yirilyerek gitmek bazen yorucu olabilmekte. Bunu
¢ozmek icin elektrikli scooterlar vardir. Fakat bununle toplu tasimaya binme (metro ve
otobiise) binme imkansizdir. O nedenle elde ¢anta gibi tasinabilecek ve inilen yerde
actip istenilen ara vyerlere bununla ulasilabilecek bir araca ihtiya¢ vardir.



https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj_VKQ
https://www.youtube.com/watch?v=LyyXsp-IuNY
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(https://www.youtube.com/watch?v=IYSREIsr51s&list=UULFs-
EEe 8tkMp6z1Q9wnrOow&index=4 (4.07)

https://www.youtube.com/watch?v=T2Nr92dxMx8 (6.49)
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3D Baskili

https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj VKQ (14.35 saniye)

Ayakkabi

Asagidaki videoda verilen 6rnegin bir benzeri, hertirli arazide gidebilen, merdiven

92 Gozetleme cikabilen bir gbzlem robot araci tasarlayin.
robotu https://video.haber7.com/video-galeri/195807-ismail-demir-paylasti-tamamen-yerli-
imkanlarla-gelistirildi
Hyper Spectral | insan goziiniinii gorebildigi yada géremedigi dalga boylarindaki isik frekanslarini gesitli
goriintileme | filtrelerden gecirerek farkli gérintisel imzalar Gzerinden cisimleri tanima uygulamasi
91 tekniklerini yapiniz. Bunun icin Cep telefonu ve goriintii isleme tekniklerini kullanarak konuyu daha
kullanarak basit cihazlarla ¢ozmeye calisin. Asagidaki 6rnek resimler cesitli madenleri yada
algilama bacalardan ¢ikan gazlarin tiriini algilamayi gostermektedir.

- 8

90

5-eksen CNC
Tezgahi

Sekildeki gibi 5 eksen lizerinde hareket edebilen ve bir kiirenin gevresini isleyebilen bir
CNC tezgahi tasarlayin. Kesici ucun kontrolii icin ileri ve geri kinematik
formulasyonlarini arastirin ve ¢6zun.



https://www.youtube.com/watch?v=IYSREIsr51s&list=UULFs-EEe_8tkMp6z1Q9wnr0ow&index=4
https://www.youtube.com/watch?v=IYSREIsr51s&list=UULFs-EEe_8tkMp6z1Q9wnr0ow&index=4
https://www.youtube.com/watch?v=T2Nr92dxMx8
https://www.youtube.com/watch?v=RM717Aj_VKQ
https://video.haber7.com/video-galeri/195807-ismail-demir-paylasti-tamamen-yerli-imkanlarla-gelistirildi
https://video.haber7.com/video-galeri/195807-ismail-demir-paylasti-tamamen-yerli-imkanlarla-gelistirildi
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Sekil Hafizali
Metallalerin
Uygulama
Alanlarinin
Arastiriimasi
ve Bir
Uygulama

Nikel Titanyum alasimi malzemeler (Nitinol diye anilirlar) kendisine bir 1si kaynagi ile
verilen sekli korumaya calisirlar. Bu malzemelerin sekli degistirildiginde tekrar
kendisine kazandirilan ilk sekline déner. Bu malzemelei arastirilip, glinlik yasamda bir
uygulama alaninda kullanmak (zere proje gelistirilecektir. Proje icerigi teknolojik bir
soruna ¢6ziim bulma seklinde olacaktir. Medikal uygulamalarda, sensoérel cihazlarda vs
bir cok yerde bu 6zellik kullanilabilir. Su linki inceleyin.
https://www.youtube.com/watch?v=YuV40ZHX8Es
https://urun.n11.com/okul-gerecleri/sekil-hafizali-nitinol-teli-
P1364376457gclid=Cj0KCQjwwb3rBRDrARIsALR3XeaYHp8ormFrYf8eZIZVb0Oj3EdXKz07E
d6KXJ5VFGgemumvPKNy9h2caAmwHEALW wcB&gclsrc=aw.ds

\_\

5
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Kumandali
Kisisel Park
Bariyeri

Sekildeki gibi kisisel olarak kullanilabilecek, bina 6nlerinde daireye tahsis edilmis alana
yabanci parklarin yapilmasini engelleyecek kumandali bir park bariyeri yapilacaktir.
Govde celikten olup aracin Uzerinden gecmesi ile ezilmeyecektir. Bariyer kolu araba
carptiginda yayh olarak arabanin altina sirterek yatacaktir. Yabanci arabaya zarar
vermesi hedeflenmemektedir. Caydirici olmasi icin zarar verici yonde ¢dziimlerde
disindlebilir. Ev sahibi araba geldiginde, kumandaya basildiginda kirmizi bariyer yere
yatacaktir ve arabanin altina degmeyecektir.

https://www.youtube.com/watch?v=n-YCUV-MJbw (24.10)

SOLAR
PANEL

RECHARGEANLE
BATTERIES
INSTANT SOMER

'-3""'-" or M
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‘ Hava Balonlu ‘ Rlzgar hizi yerden yiikseldikce daha fazla artar. Yiksek direk yapma maliyetleri yerine,



https://www.youtube.com/watch?v=YuV4oZHX8Es
https://urun.n11.com/okul-gerecleri/sekil-hafizali-nitinol-teli-P136437645?gclid=Cj0KCQjwwb3rBRDrARIsALR3XeaYHp8ormFrYf8eZlZVb0j3EdXKz07Ed6KXJ5VFGgemumvPKNy9h2caAmwHEALw_wcB&gclsrc=aw.ds
https://urun.n11.com/okul-gerecleri/sekil-hafizali-nitinol-teli-P136437645?gclid=Cj0KCQjwwb3rBRDrARIsALR3XeaYHp8ormFrYf8eZlZVb0j3EdXKz07Ed6KXJ5VFGgemumvPKNy9h2caAmwHEALw_wcB&gclsrc=aw.ds
https://urun.n11.com/okul-gerecleri/sekil-hafizali-nitinol-teli-P136437645?gclid=Cj0KCQjwwb3rBRDrARIsALR3XeaYHp8ormFrYf8eZlZVb0j3EdXKz07Ed6KXJ5VFGgemumvPKNy9h2caAmwHEALw_wcB&gclsrc=aw.ds
https://www.youtube.com/watch?v=n-YCUV-MJbw
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Riizgar Tirbini

Helyumla doldurulmus balonlar kullanarak sekildeki gibi bir Rizgar tirbini
tasarlanabilir. Bu tlr bir uygulamada riizgar distk iken balon dikine yulkselecektir.
Rlzgar artik¢a yatay olarak geri gidecegi icin asagl dogru inecektir. Buda riizgarin belli
bir hizda kazanilmasini saglayacak ve tehlikeli hizlara maruz kalmasini 6ylenecektir.
Genis diz agagsiz ve yerlesim yerlerinden uzak arazilerde kullanilmasi kolaydir. Cok
kiiclik boyutta yapilip bir lambayl yada cep telefonu sarsini gerceklestirmek icinde
dusindlebilir.

https://www.youtube.com/watch?v=uXfJ2m3Cyag (44.12)

htth:[[www.voutube.com/watch?v=3GIhnLRaiao (7.35)

86

Scooter+Bisikl
et

Scooter ve Bisiklet karisimi katlanabilir bir arag tasarlanacak. Hizi maksimum 15 km/h
olacak. Bina, Kampis ve Fabrika alanlarinda kullanilabilecek. Donisleri kivrak bir
sekilde yapabilecek. Asagida verilen 6rnek tasarim bu is icin uygundur. Donislerde
icteki tekerlek ile distaki tekerlegin yere basma acilari farkli olup olusan merkez kag
kuvveti yenilmektedir. Bir baska ekipte bu tip bir scootera GPS konum dlger koyarak
gidecegi hedefi varmak (izere kisiyi yonlendirebilmeli. Boylece Nizamiyeden giris yapan
bir misafire verilen bu scooter ile kisi alan igerisinde istedigi hedefe otomatik olarak
| gétirulmds olur.

85

Domuz Avcisi

Geceleri tarla ve bahgelere girip zarar veren domuzlari avlamak igin uzaktan kumandah
taret sistemi tasarlanacak. Sistem agag¢ gibi yilksekce bir yere sabitlenebilecek.
Uzerinde gece goriis kamerasi ve silah bulunacak (gerekirse atesli silah yerine yayli ok
olabilir). Sistem uzaktan cep telefonu lzerinden 3 eksen hareket ettirilip nisan
alinabilecek. Giig icinde lizerinde Glines enerjisi paneli ve depolama sistemi olacak.
Ucuz bir gece goriis diirblinlin adresi
https://www.geceavcisi.xyz/?id=100&fbclid=IwAR1A-
RAkIWF8fiGWwiCIf2XXLzoiTH206jzG60mM5S13urXF8WVwFRKIR2 U



https://www.youtube.com/watch?v=uXfJ2m3Cyag
https://www.youtube.com/watch?v=3GIhnLRajao
https://www.geceavcisi.xyz/?id=100&fbclid=IwAR1A-RdkIWF8fiGWwiClf2XXLzoiTH2o6jzG6Om5S13urXF8WVwFRk9R2_U
https://www.geceavcisi.xyz/?id=100&fbclid=IwAR1A-RdkIWF8fiGWwiClf2XXLzoiTH2o6jzG6Om5S13urXF8WVwFRk9R2_U
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Sekildeki gibi bahge ve dar alanlarda kullanmak tizere 2 metreye kadar kazi yapabilecek
mini bir ekskavator tasarimi ve Uretimi yapilacak. Tasarlanan ekskavator bahcelerde

84 Mini .. yayginca kullanilan 7 HP lik ¢apa makinalarinin kuyruk miline baglanacak sekilde
Ekskavator N . L . -
tasarlanacak. Boylece ¢apa makinasi olan kisiler isterlerse bu sistemi satin alip daha
duslik maliyetle kazi islerini yapabileceklerdir.
83 Drone+Ucak Dikey kalkis yapabilen ve ardindan ugak olarak yola devam edebilen asagidakine benzer

bir Model Ucak yapilacak. Geri kalan 6zellikleri kendiniz detaylandirin.

82

AMORTISOR
/SUSPANIYON
Tasarimi

Herhangi bir ilerisi i¢in tasarlamayl disindUginiiz bir arazi aracinin Amortisor
hesaplarini yapip bunun Ansys de simulasyonunu gergeklestirin. Bu amagla oncelikle
ara¢ kutlesi ve calisacak yay araliklarini belirleyin. Bu sartlari saglayacak yay
hesaplarinin nasil yapildigini gésteren Makine Elemanlari kitaplarini arastirin ve 6n
hesaplari yapin. Ardindan belirlenen yay karakteristiklerinide kullanarak Matlap da
tiimsekli bir yol izerinde yayda olusan konum ve ivme degisimlerini gésteren grafikleri
elde edin. Ayni islemi amortisor kullanildiginda nasil bir sonug olusmaktadir bununla
karsilastirin. Daha sonra yayda olusan gerilme ve yerdegisimleri Ansys lede analiz
ederek imalat resimlerini (yayin, dis kabin, somleme silindirinin vs) olusturun.
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Bir Web Otomasyonuna fotografini yikleyen kisilerin fotograflarinin uygun olup

Otonom olmadigini otomatik kontrol eden bir gériintii isleme yazilimi yazilacak. Ornegin site

81 FOTOGRAF Vesikalik fotograf yiiklenmesini istesin ve her fotografta kafanin disinda belli bir alani

Kontrol icermesi talep edilsin. Fotografin blylklGgl ve arka planlarinda uygunlugu kontrol
edilsin. Bu ve benzeri istekleri otomatik olarak kontrol eden bir yazihm gelistirin.

Tarla yada bahgenin kdse noktalarina dikilen, direk seklindeki yer isaretlerinden kamera

ile mesafeyi Olcecek (kamera ekraninda uzaktaki cisimler daha az sayida piksel

olusturur) ve 3 noktadan (yer isaretinden) konumunu en fazla 10 cm hata ile

hesaplayacak (50x50 m2 bir alanda en fazla bu kadar bir hata olmali) ve buna gore

TARIM Arazi Uzerinde yapacagl isleme gore yolunu hesaplayip, o ¢izgi Uzerinde gidecek bir

ROBOTU Robot gelistirilecek. Gezecek olan robot, kiiclik bir traktér olabilir, yada bir kigtk

makina olabilir. Bu makinaya hangi is verilirse o isi arazi lzerinde gergeklestirmis olur.
Projede sadece araziyi taramasi istenecek. Belki bir pulluk baglanip ¢ift slirmesi
saglanabilir, yada otomatik fide dikmesi saglanabilir.

https://wwvoutube.com/watch?v=VPR—Zm NAOKU (5.58)

30 Adet yumurtadan Civci ¢lkarmak icin Masalstli tipi bir kulucka makinasi

79 KULUCKA tasarlanacak. Makina tzerinde Isi ve nemi ayarlayacak, peryodik zamanla yumurtalari
Makinasi cevirecek bir ayarlanabilir sistem gelistirilecek. Projenin gecerli olabilmesi icin test
edilip, civci olustugu gézlemlenecek.
\
Bir Tank yada ZPT (Zirhli Personel Tasiyict) aracinin Uzerindeki makinali tUfegin atis
esnasinda (personel asagida bulunmaktadir) ara¢ hareket ederken hedeften sapmalar
Kule en aza indirecek bir stabilizasyon sistemi gelistiriimesi saglanacaktir. Bunun eksenlerin
78 STABILIZASYO | kontrolii elektronik olarak saglanacaktir. isaretlenen hedeften sapmalari algilayacak bir
N Sistemi mantigin gelistiriimesi ve ona gore eksen motorlari hareket diizeltmelerini saglayacak.

Oncelikle mevcut sistemler arastirilacak ardindan proje fikri gelistirilip, prototipi ve
yazilimi Uretilecek. Sistemin denemesi silah yerine baglanacak bir laser ile hareket



https://www.youtube.com/watch?v=VPR-ZmNA0KU
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| halinde hedeften ne kadar saptigi 6lgtlecektir.

Mayin Tarama
Araci

Oniinde yaklasik 80 cm genisliginde taramasi kafasi bulunan ve genis paletleri ile
mayinin patlamasini engelleyen uzaktan kumandal bir ara¢ gelistirilecek. Tarama
kafasinin yanlarinda yere boya izi doken birde kap sistemi olacak. Boylece arkadan
gelen asker boyali alanin disindan yirimeyecek.

https://www.youtube.com/watch?v=PKZZts5 cig
=3

T
e N

76

KitapMatik
(Bookmatic)

Odiing kitap alma ve kitap teslim etme icin bir kiitiihane otomasyon sistemi yada
otomati gelistirilecek. Bunun igin asagidaki videolari inceleyin. Ogrenci versiyonu olarak
blylik bir makina yapmak yerine daha kiiclik boyutta masa tipi gelistirilip icerisinde
kitap yerine cukulata teslimi yapacak. Su videolari inceleyin.
https://www.youtube.com/watch?v=ZDNZ9 tkSu4&t=23
https://www.youtube.com/watch?v=sBaDmVARgTo
https://www.youtube.com/watch?v=XLZF4JfADKY

L=

75

Su Jeti Tiirbin
Tasarimi

Deniz araglari igin tasarlanmis bir su jeti tasarlanacaktir. Bunun 3D yazici kullanilarak
jetin dis kap ve pervaneleri Uretilecektir. Ardindan uygun boyutlarda bir gift kizakli bot
tasarlanacak ve su jeti bu bot lzerinde denenecektir. Su jeti ile ileri geri saga ve sola
donme tim hareketler yapilabilecektir. Bunun igin klasik diimen ve perveneler
kullanilmayacaktir. Asagidaki video ve benzerlerini inceleyin.
https://hamiltonjet.uberflip.com/youtube-all-videos/waterflow



https://www.youtube.com/watch?v=PKZZts5_cig
https://www.youtube.com/watch?v=ZDNZ9_tkSu4&t=23
https://www.youtube.com/watch?v=sBaDmVARgTo
https://www.youtube.com/watch?v=XLZF4JfADKY
https://hamiltonjet.uberflip.com/youtube-all-videos/waterflow
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Buharh
LOKOMOTIF
motoru

Buharla calisan bir lokomotif motoru yapilacak. Sistemin buhar kazani ve motoru
tamamen Uretilecek. El yapimi olacak ve sistem ¢alisacak. Bu motor kullanilarak kiigtik
bir lokomotif lretilecek ve bahceli restarant yada eglence parklarina désenecek ray
sistemi lizerinde bu lokomotif kullanilalabilecektir.

@D

73

Riizgar Tirbini

Kiglik 6lgekli bir Rizgar tlrbini tasarimi ve Gretimi gerceklestirilecektir. (yaklasik 500 W
yada Maksimum 2 metere ¢aptan disilik olacak). Bunun igin éncelikle Riizgar tirbini
hesaplari 6grencilecektir. Ucretsiz olarak indirilebilen QBlade-Wind Turbine Rotor
Design and Simulation programi Uzerinde similasyon galismalari yapilacak. Ardindan

Tasarimi optimal bir tasarim gergeklestirilecek. Tasarimda kanat profili, Akis yogunlastiricsi
tasarim iyilestirimeleri yapilacaktir. incelenebilecek bir makale.
https://iopscience.iop.org/article/10.1088/1742-6596/1037/4/042017/pdf

' INT -—t M
QBLADE TUTORIAL 1
MORTONTAL WIND TURRINE ANALYYS
Otonom yada
Manuel Uzak bir mesafeden, ugurulan balonlari vuracak, Uzaktan kamera kontroli ile kontrol
72 kontrollii edilebilen roket tasarlanacak. Balonlari vurduktan sonra parasitiini agip emniyetle
ROKET inisini saglayacak. Yada kamikaze goérevi alip kendini patlatacak.
tasarimi

71

Anlik ingilizce-
Tirkge
TERCUME
yapabilecek
bir Mobil
yazilim

Yabanci bir Turist ile bir tezgahtarin baslangi¢ seviyesinde anlasabilecegi kadar terciime
yapabilecek bir mobil yazilim gelistirilmesi saglanacak. Yazilim mobil telefonlara
yuklenecektir. En azindan kelime seviyesinde tercime yapabilecektir. Yazilimin kelime
haznesi istendigi kadar artirilabilecektir. Her yeni kelime kaydedildiginde, mevcut bir
konusmayi bu kayitla karsilastirarak tercimeyi yapacak.

Ayni uygulamanin bir benzeri yabanci yazilari gorinti isleme ile isleyip icerisindeki



https://iopscience.iop.org/article/10.1088/1742-6596/1037/4/042017/pdf
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kelimeleri tercime edecek bir yazilim gelistirilmesi.

B [ooouoes)

4 ACCESS TO CITY

\k

gelistirilmesi

Goriintii . R . .. . I
i Ierl:1e il:e Fabrikalarda tretim hatlarinda insan tarafindan yapilan gozle kontrolleri mobil bir
KSAYNAK robot Ulizerine baglanan kamera ile yapilmasi saglanacaktir. Kontrollerde kaynak
A dikislerinin kalitesi, malzemenin var olup olmadigl (civata, destek vs) gibi temel

70 DiKiSi ve . .

kontrolleri yapacak. Bu amagla robot baslangigta istenen konumlara hareket edecek ve

malzeme e . s .
. o noktalardan goriinti alacak. Kendi hafizasindaki goriintilerle karsilastirarak kalite

varliginin - e e .. . .
kontrolii kontrollinl yapacak. Kaynak dikislerinin diizglinligiline gére bir puanlamada yapabilir.

-
‘4;:::;:1| } t;ggiz?;
‘ - :,. -

.

Gorintii Trafikte seyahat ederken c¢ogu sirici trafik isaretlerine dikkat etmemektedir.
islemeli Suruculer i¢in bir trafik isaret hatirlatici gelistirilecektir. Bunun icin alinan kamera
TRAFIK iISARET | goriintiisi icerisinde gorinti isleme trafik isareti aranacak. Buldugunda hangi isaret
Hatirlatici oldugu anlasilacak. Ona gore siriciye hatirlatma sesi verecek.

68

Mermi atig
67 hizi 6lgiim test | Sekildeki gibi iki sinir arasindan gegen cismin hizini 6lgecek bir sistem gelistirilecektir.
cihazi
_.:" 4 \
RIY!;h .ce;‘(;q “N
STl ssTem UTUSY Age)
TRMUNAR n
Gorintii
isleme ile Yapay olarak olusturulan bir yol ve trafik islerinden olusan parkurda otonom olarak
Trafik hareket edecek bir arag¢ gelistiriniz. Bunun igin hiz kurallarina uyan, dontslere dikkat
66 isaretlerine eden, girilmez yollara girmeyen ve hareketini yol boyunca rastgele yapan ve karsisina

gore hareket ¢ikan her isarete goére davranan otonom mini bir arag gelistirin. Parkur asagidaki gibi
eden ROBOT basit olmayacaktir.
ARAC
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Kus
gorantimlii
iHA

Askeri uygulamalarda 4 rotorlu IHA lar ¢ok fazla dikkat cektigi icin gerekli tedbirler
dnceden alinabilmektedir. Bu amagla kus gériiniimlii iHA tasarimi yapilacaktir. Kusun
blylklGigu ne kadar kiglk olursa o kadar iyi olacaktir Glivercin yada Serce gorinimu
gibi. Bunun daha da 6tesi Sinek gériinimli ihalar Gzerinede ¢alisilabilir.
https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqafb0 (17.28)
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057 L58 (1.58)

64

Elektrikli
Bisiklet
Otomobil

Tamamen sase ve oturma yerlerinden olusan 4 tekerli elektrikli bir bisiklet yapilacak.
Arka tekerler pedalla kumanda edilecek. On tekerlerin gdbek kismina birbirinden
bagimsiz iki elektrik motoru ile kumanda edilecek. Normal oturma yeri arka koltuklar
olacak. On taraf bagaj yeri olacak. Gerektiginde 6n tarafada oturulabilmesi icin koltuk
konulacak. Koltuklar basit plastik koltuktan olacak yagmurda ve sudan etkilenmeyecek.
Yaklasik videodaki 6rnege benzeyecek.
https://www.youtube.com/watch?v=1VJ75xg22k0



https://www.youtube.com/watch?v=5NgYy9Sqfb0
https://www.youtube.com/watch?v=ouqv057_L58
https://www.youtube.com/watch?v=IVJ7Sxg22k0
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insan Tasiyan
DRONE

Sekildeki gibi insan tasiyan bir drone gelistirilecek. Maliyetleri karsilamak igin dncesinde
Tubitak projesi vermek gerekir. Bir ekip olarak lzerinde calisiimali. Yada bir yliksek
lisans 6grencisi ¢alismayi gergeklestirebilir.
https://www.youtube.com/watch?v=1c0dtkZy6ml
https://www.youtube.com/watch?v=BSbynmTcAYk

62

Elektrikli
bisiklet
ARABA

Resimdeki gibi 4 tekerli bisiklet parcalarinin kullanilarak yapildig1 bir elektrikli arag
yapilacaktir. Hem pedalla hemde motorla kullanilabilecek. Tek kisilik olacak, bagaji
bulunacak. Kaportasi cam fiber, karbon fiber yada ¢adir kaplama olabilir. Agirhigi 75 kg
gecmeyecek sekilde hafif yapilmaya calisilacak. Alt ve Ust kismindan su, yagmur
girmeyecek. https://www.youtube.com/watch?v=Ygg9sQYsOmo

61

Elektrikli
yliriime araci
(kaykay,
skoter, hover
track)

Resimlerdeki 6rneklere benzer tek tekerli yada cift tekerli bir ylriime araci yapilacaktir.
Uzerine oturulabilen olmasi tercihlidir. Ozellikle yashlarin kullanabilecegi 6zellikte ve
konforu saglayacak olmasi tercihtir.



https://www.youtube.com/watch?v=1c0dtkZy6mI
https://www.youtube.com/watch?v=BSbynmTcAYk
https://www.youtube.com/watch?v=Ygq9sQYsOmo
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Cok amagh
modiiler masa
tipi CNC -
TORNA+
FREZE +
MATKAP
tezgahi

Sekildeki 6rnege benzer, icerine CNC G kodlari ile kumada edilebilen bir masa tipi cok
amacl Tezgah yapilacaktir. Aluminyum, plastik ve ahsap malzemeleri isleyebilecek
glicte olacaktir. Parcalar uygun sekillerde baglandiginda Torna, Freze ve Matkap
olarakda kullanilabilecek. Tasarimi buna gore yapilacak. Sekildeki gibi ahsaptan
birbirine gecmeli olarak Uretilen cesitli oyuncaklarin trretilebilecegi gosterilecek.

2 tekerli

59 D;:K:I;I Sekildeki robota benzer bir 2 teker Uzerinde durabilen ve uzaktan kumada edilebilen
ROBOTU ayrica goruntu aktarimi yapabilen bir robot gelistirilecektir.
I.'.CD fekran Tehlikeli bolgelere giriste kisilere uzaktan yardimci olacak bir paletli lzerinde kol ve
lizerinden . e . . L

58 kontrol tutamag bulunan kamerali bir robot gelistirilecek. Sekildekilere benzer bir sistem

edilebilen Sivil
Amach

olacak. Yanhz kontrolleri ve kamera goriintlisii, Andorid tabanh bir tablet icerisine
yazilacak yazilim ile kontrol edilecek.
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KURTARMA
ROBOTU

Bu konu bir ¢ok yerde uygulanabilir ama oOzellikle tren tekerleri icin bir calisma
yapilacaktir. Tren tekerlerinde ani fren ve kizaklanmalardan dolayi kilitlenen tekerlerin
ylzeylerinde diizlesme meydana gelmektedir. Bu durum ancak trende meydana gelen
ses degisimi yada, bakim gozlemlerinde fark edilebilmektedir. Bu tip bir durumu

T|tre§|rl1. onceden farkedebilmek igin teker aks basina baglanacak olan bir titresim sensori ve
57 sensori ile R . . . . S .
._. | devresi gelistirilecek. Tren seyir halindeyken surekli olarak titresimleri kablolu/kablosuz
ARIZA ANALIZI . . . L . . . . .
olarak bir merkezi bilgisayara iletecek. Bilgisayardaki program titresimleri analiz ederek,
ariza olusmus tekerle ilgili bilgileri makiniste uyari olarak verecek. Bu deneyin
laboratuar sartlarinda gerceklestirilebilmesi icin bir deney diizenegi kurulacak.
Uzerinde denemeler yapilacak.
Evlerde ve is yerlerindeki plastikleri geri donlstiim yoluyla kazanmak ve faydali Griinlere
dontstirmek icin asagida resimleri verildigi sekilde, a) Pargalici ve b)Plastik Enjeksiyon
PLASTIK GERi | makinasi c) 3D Yazici imal edilecek. Parcalayicida &ncelikle plastikler ufalanacak.
56 DONUSUM Ardinan ufalanan pargalar Plastik enjeksiyondan gecirilip tel haline getirilecek. Bu telleri
MAKINASI UrGine dondstiirecek olan uygun bir 3D yazic tasarlanacak. Bu galismayi ekip olarak 3

den fazla kisi alabilir. Bu G¢ makina ile kendi istedigimiz rGnu Uretmis olacagiz ve
cevreyede katkimiz olmus olacak.

55

MiNi JET
MOTOR

Model Jet Ugagl ve Kamikaze Jet Ugagl yapiminda kullanmak lzere gelistirilecek olan
bir Jet motorunun tasarimi ve Uretimi yapilacak. Bunun igin tiirbin kanatlarinin tasarimi,
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govde tasarimi, mil ve kompresor kanatlari tasarlanip Urettirilecek. Ardindan montajl
yapilip deneme c¢alismalari yapilacak. Gelistirilecek olan Jet motor Model Jet
Ugaklarinda, Askeri amagli gelistirilebilecek Kamikaze Jet iHA larda, yada tek kisilik
Helikopter tasarimlarinda kullanilacak (merak edenler detayh bilgi istesin). Kompresor
ve tlrbin pervaneleri yapimi zor olursa araglarda kullanilan ¢ikma Turbo motor

pervaneleri kullanilarak jet motorun ¢alistirilmasi saglanacak.

COMBISTION UwA Vs
Covrwsson / TUMSKE

FURL BN JE 1 RS A0
AN INTAKY PACEOLUNG MCI2WET

MUDEK
kriterlerinin Miihendislik Fakiiltesinde MUDEK Akreditasyon kriterlerini uygulayabilmemiz icin yeni
uygulama ve bir otomasyon yazilacaktir. Bu programda Ders mifredatlari kaydedilecek. Derslere

54 takibi icin hocalar atanacak. Ders icerikleri girilecek. Hocalar girmis olduklari derlerin altina ders
Web notlarini, sinav sorularini ve 6rnek 3 tane 0Ogrenci kagidini ekleyecekler. Miidek
Otomasyonu kriterlerinin degerlendirmesi bu program tizerinden takip edilecek.
yazilmasi

"MICROSOFT | "The Microsoft Robotics Kit" platformunun nasil calistigi Oncelikle 6grenilecek.

ROBOTICS Ardindan konuyla ilgili 3 tane 6gretici basit 6rnekler yapilacak. Ardindan bir tanede
53 KIT" de yayin cikabilecek gelismis bir 6rnek gelistirilecek
Uygulama https://www.microsoft.com/en-us/download/details.aspx?id=29081
Gelistirme http://go.microsoft.com/fwlink/?Link|D=228619&clcid=0x409
o1 S -

Senucas for Simulaling @ Kinect™ Sensor

ZTZI-IIE:E EGRI CAD cizimlerinde egrisel modellerin olusturulmasinda kullanilan B-Spline, NURBS,
Bezier tipi ¢izgilerin arastiriimasi. Bu cizgilerin matematigi arastirildiktan sonra, bunlarla
52 YAZILIMIN .. . . _ . .
GELISTIRILME 2B lu ve 3B lu ¢izim yapabilen bir program gelistirilecek. Su sayfayi inceleyin
Si http://www.cs.mtu.edu/~shene/COURSES/cs3621/NOTES/spline/ .
" s I
P (,-\\ .l e - "
/\ \ \ | » e Clu) = ¥ B, (u)P,
d K\ '\\l \ | 1‘ - ",-' ‘~\\ ( o
‘ \ - |y \ \ & [|Bidu) = pmmts’(1 —u)"*
\\_/,/' \ } ) v iin -4
\ : A V4, \ ; f ; .
i o \' ¢=x~ln"+\l-n+l)p‘ 1Si<n
MAGLEV “Magnetic levitation” kisaltmasi olan maglev, manyetik vyastiklar ile istenilen

51

deney malzemenin hava ortaminda temassiz bir sekilde tutulmasidir. Proje kapsaminda Ansys



https://www.microsoft.com/en-us/download/details.aspx?id=29081
http://go.microsoft.com/fwlink/?LinkID=228619&clcid=0x409
http://www.cs.mtu.edu/~shene/COURSES/cs3621/NOTES/spline/
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diizenegi ve

Maxwel programindaki kati modelleme ve manyetik alan blyuklikleri hesaplanacaktir.

tasarimi Maxwel’de Akim- Kuvvet ve Uzaklik-Kuvvet analizleri bulunacaktir. Maglev sistemi
temelde bir elektromekanik sistem oldugundan, sistemin mekanik kismindan dolayi
non-lineer hareket denklemleri ¢ikar. Bu denklemler mekatronik sistem mantigi ile
¢Ozillp, PID kontrol diizenegi olusturularak manyetik yastik kontrol edilecektir. Sonug
olarak proje kapsaminda elde edilen verilerle bir deney diizenegi olusturulacaktir.
Atm lerde yada satis makinalari gibi sistemlede kullanilmak (izere igersine atilan bozuk
paray! taniyip, ne kadar para biriktigini hesaplayip, buna gore dijital ekrana sonucu

PARA SAYMA . . - N ..

50 . yazdiran bir makinanin yapilmasi. Bunun igin paranin bogazdan gegmeden dnce ¢apini,

makinasi . e S e Lo . . .
kalinligini ve gérinti isleme ile 6n ve arka yiziindeki resimleri okuyup kag lira olduguna
karar vermesi gerekecektir.
Ters sarkag sistemleri, kontrol tekniklerinin lizerinde uygulandigi ¢ok yaygin olarak
kullanilan deneme sistemleridir. Bu sistemler araba, ugak, flize, robot kontrollu gibi
bircok kontrol sistemlerinin temelini olusturmaktadir. Ters Sarkag¢ sistemlerinin
dogrusal olmamasi ve kararsiz olmasi nedeniyle modern kontrol tekniklerinin
gelismesinde Onemli bir yere sahiptir ve bu sistemler literatliirde yaygin olarak
calisilmaktadir.
Ters sarkac sisteminde, sarkag serbestce hareket edebilecek sekilde sinirli uzunluktaki
PID algoritma | yatay yol boyunca bir motor tarafindan hareket ettirilen tasiyici arabaya bagldir.

49 ile TERS Ters sarkag sistemi Sekil 1 deki gibi uzunlugu L ,m kdtlesi ug noktasinda yogunlastiriimig
SARKAC denge | kabul edilen cubugun, M katleli bir aracin Gzerine monte edilmesinden olusmaktadir.
kontrolii Cubugun dikey dogrultu ile yaptigi aci 6 ve yatay eksende belirli bir referans noktasina

olan uzakligi x degiskenleri ile temsil edilmektedir. Cubuk hareketi xy dizlemine
kisitlanmis olup monte edildigi ara¢ sadece x ekseni boyunca hareket edebilmektedir.
Bu harekete b katsayisiyla ifade edilen siirtinme kuvveti karsi koymaktadir. Bu kisimda,
ters sarkacin dogrusal olmayan modeli Lagrange teoremi kullanilarak bulunmakta ve
tanimlanan ¢alisma noktasi etrafinda dogrusallastiriimaktadir. Son asamada, yanda
verilen dinamik denklemleri ve fiziksel tasarim parametreleri dikkate alinarak PID
kontrolci tasarimi yapilacaktir.
(i I— Euler Lagrange Denkiemlen;
| [ ‘-—‘.. s "l" (%) 2y k=0
i ‘;‘ . AT L T LoBy-Ey
[ I/ o ol
o3 g - .-'.'. 3 T PR— -"". . =S “:“"” y -M‘f-w 4 mEZ W ml con ¥ Vempl sméls k=0
(M % midessd oox il st 867 st
Video o e . . .
gortintistinde Bir video goriinti |'t;e‘r|.smde' hareket ede.n .nesnelerl otoma't'lk olarak algllaylp onu taklp
 HAREKETL eden yazihmin gelistirilmesi. Bunun cesitli asamalari olabilir. a) Hareketli nesneye bir
NESNEYi defa kilitlenince onu siirekli takip etme. b) Bir cok nesne icerisinde aradigi goriintiiye

48 . sahip nesneyi takip etme. c¢) Gorintil icerisinde belli bir bolge isaretlendiginde o
otomatik . . . . S
olarak b'olged.ekl unsuru taniyip hareket' gderse onu tak.IF.J edebilme. d) Ayni yazilim ile video

filmlerinden reklamlari buzlamak iginde kullanilabilir.
algilama ve
. Bu calismadan makale gikarilmahdir.
takip etme
Mekanizma teknigi dersinde goriilen, mekanizmalarin hareket analizlerini yapabilecek
bir program vyazilacaktir. Bunun icin ekranda nokta ve cizilerle olusturulan bir
KINEMATIK mekanizmanin kollarindan birine bir donme hizi verildiginde diger kollardaki hiz ve

47 ANALIz ivmeleri hesaplayacak, bunlara ait grafikleri cizebilecek bir program vyazilacaktir.

programi Programin dogrulugu Ansys deki Rigid Dynamics analizi ile de test edilecektir. Bu

konuda dersin sayfasina bakiniz. Belli bir yere kadar program gelistirildi.
https://ibrahimcayiroglu.com/Dokumanlar/MakineDinamigi/Mekanizma Programi.rar



https://ibrahimcayiroglu.com/Dokumanlar/MakineDinamigi/Mekanizma_Programi.rar
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Tum kanat Uzerine yerlestirilen glines pilleriyle giin boyu havada kalabilecek verilen
noktasal hedeflerin iizerinde daireler ¢izerek giin boyu gézetleme yapabilecek bir IHA

GUNES nin gelistiriimesi. [HA yi1 daha da gelistirmek icin GPRS iizerinden (Cep telefonu)
46 ENERJIiLi IHA | goriinti aktarimi ve kontrol uygulamasi da eklenebilir. Ucagin kalkisi elle, inisi ise
ve ZEPLIN parasiitle saglanacaktir.

https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (31.46)
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s (36.15)Zeplin



https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
https://www.youtube.com/watch?v=5AEEqz4g4-8&t=249s
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Dijital
KONTROL
PANELI
yazilimi
gelistirilmesi

Herhangi bir sistemin, (ugak, gemi arag vs) tiim galisan sistemlerini bir ekran lizerinden
takip ve kontrol etmek igin benzer bir uygulama gelistiriimesi. Bu amagla bir tane tablet
icerisine Ardiniliyo yada C# ile bir gorsel program yazilacak. Program Uzerinde kapama
acma tuslari ve calisir sistemlerin durumunu gosteren sirikleme gubuklari (Scrooll bar)
olacak. Sistem durdugunda kirmizi ve calisir durumlar yesil renkle gosterilecek. Buna
benzer gercekci bir uygulama gelistirilecek. Tablet ¢ikislarinda lamba motor vs gibi bir
takim cihazlari kontrol panelinden acip kapatabilmesi gerekir. Akilli ev yonetim sistemi
ile bu uygulama birlestirilerek evdeki her sey bu tabletten kontrol ve izlemesi
yapilabilir. Bunun igin her cihaza blue tooth alicisi baglanabilir.

~NEEEPEETT T ! @9
=i i 2 = | IEEL EEELEE -
JFizzT|vE ®@ va @
SE T D DS gesgessirowoamunin
= e Ml S m) ER e e L
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3D yaziada
KOMPOZIT
MODEL
URETIMI ve
MUKAVEMET

TESTLERI

3D vyazilarin Urettigi malzemenin kompozit olarak dretimi icin deneysel calisma
yapilacak. Bunun hazir bir 3D yazicida plastigin icerisine ince tel 6rgi yerlestirilecek.
Bunun mukavemet &lgiimleri yapilacak. Olciimler Celik Enstitiisiindeki cihazlarla
yapilacak. Kolay ve bilimsel degeri yliksek bir projedir. Yayina dénustirilecek. Detaylari
gorisiin.

43

UCAK

SIMULATORU

Google Earth Un ucus similator alt yapisi kullanilarak 3 ekranli, hareketli oturma
koltuklu, karanlik oda Ugus simltérd hazirlanacaktir. Bunun icin maliyeti okuldan ve
Tubitak projelerinden karsilanacaktir. Koltugun hareketi hidrolik degil basit bir
mekanizma teknigi ile yapilacak.

y
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ORUMCEK
ATV

Resimdeki araca benzer 4 tekerde bagimsiz olarak hareket edebilen bir arazi araci
gelistirilecek. Aracin mekanik aksaminin yaninda arazi kosullarina goére adapte
olabilmesi icin hidrolik kontrol sistemleri arastirilacak
https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw (31.04)
http://video.haber7.com/video-galeri/71595-bu-da-orumcek-atv

41

Askeri ROBOT

Uzaktan kumandali, lzerinde silah sistemi ve kamera tasiyabilen
askeri bir robot tasarimi yapilacak.

40

BiSIKLETIN
ELEKTRIKLI
Hale
Donistiirilme
Si

Sekildeki gibi normal kullanilan bir bisikleti elektrikli hale getirmek icin 6n canti icerisine
bir motor ve rayh tekerler aksami gelistirilecek. Boylece kisi istediginde yokuslarda
elektrikli olarakda kullanabilecek. Yokus inislerinde ise potansiyel enerji tekrar
bataryalari doldurmak icinde geri kazanim yapacak sekilde tasarlanacak. Tasarimin
asagidaki gibi olmasina gerek yoktur. Zincir Gzerine eklenecek ek bir sistemlede
yapilabilir. Su videoyu'da izleyin:

https://www.youtube.com/watch?v=sveXSbdDu O#t=595.528127

39

3D YAZICI
MIiNi

ELETKRIKLI
OTOMOBIL

Mini elektrikli otomobili 3d yazici ile Gretebilmek icin 180 cm genisliginde bir kopri ile
continue (surekli) Uretim yapabilecek bir yazici Giretilecek. Yada Hazir bir yazici alinip
Uretim esnasinda kompozit Gretim (metal tel destekli) yapabilecek ug tasarimi
degistirirlecek.

Bu yazi ile oncelikle mini bir elektrikli otomobilin tim sase ve kaporta aksami
uretilecek. icerisinde metal destekler kullanilarak aracin mukavemetinin artirimi
saglanacak.



https://www.youtube.com/watch?v=UsKGD8dQBYw
http://video.haber7.com/video-galeri/71595-bu-da-orumcek-atv
https://www.youtube.com/watch?v=sveXSbdDu_0#t=595.528127
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Kinect sensori, ekranin 6niline gelen kisi lizerine gozle gozikmeyen kizilétesi bir sinyal

KINECT gondermektede ve insan Uzerinde olusan gizli noktalari algilayarak ve takip ederek

38 SENSOR karsisindakinin hareketlerini anlamaya galismaktadir. Tabii olayl yorumlama bilgisayara

UYGULAMASI | diismektedir. Buna gore karsisindaki kisi hangi hareketi yaparsa ona gore ekran tepki
verecektir.

-=

“

Mermer fabrikalarinda dilim haline getirilmis ham mermer Uzerinde bozuk ve diizgiin
kesim yapilacak bolgeleri gorintl isleme ve yapay zeka algoritmasi ile belirleyip,

MERMER kesime planlamasini yapacak programin yazilmasi. Zor goriinebilir ama kolay bir
37 KESIM calismadir. ilgilenenler detayini 6grenebilir.

OTOMASYON

U Mermer Gzerindeki bozuk kisimlarin goriinti isleme ile tesbit edilip, saglam kisimlarin

nasil kesilecegine karar verme ile ilgili yazihm kismida yapilabilir. Bu kismi sadece
programlamadir.

Koltuk ve ekrandan olusan sekilde gibi bir aragta bulunan tim kontrol aksamlarin
bulundugu, video ile etkilesimli bir simulator yapilacaktir. Bunun icin computer graphics
konulari yada nasil yapilacag arastirilacaktir. Google in skectup programi kullanilarak

OTOMOBIL kampis binalari ve gevresi modellenip, icerisine kod yazarak gezilmeside saglanabilir.
36 EGITIM https://www.youtube.com/watch?v=gDBQl12n4Zo
SIMULATORU

Tek kisi yapmak isterse asagidaki 4. resimdeki gibi basit bir sistemi hazir elemanlar ile
kurarak, ekranla senkronizasyonunu saglasa yine proje olur.
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AKILLI EV
YONETIM
SISTEMI

Evdeki bircok cihazin internet lzerinden kisinin cep telefonundaki program vasitasiyla
kontrolUnin saglanmasi. Evdeki, lamba, beyaz esyalar, evcil hayvanlarin yemleri, gicek
sulayicilar, kameralar gibi bir ¢cok cihazin uzaktan galistiriimasi ve durdurulmasi seklinde
bir cok kontroliin saglanmasi. Bunun icin cep telefonuna da 6zel bir uygulama
yazilacaktir.
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YUZ TANIMA
UYGULAMASI

Bir yluz tanima programi gelistirilerek onunla ilgili mekatronik bir uygulamanin
gerceklestiriimesi. Ornegin derse giren 6grencilerin yoklamalarinin otomatik alinmasi
gibi. Uygulama bir kag kisi lizerinde denenecek. Kamera karsisindaki kisiyi taniyip adini
yazacak.

33

ULTRASONIK
BEYAZ
BASTON

Gorme engelliler icin ultrasonik sensorlerle desteklenmis gelismis 6zelliklere sahip bir
beyaz baston tasariminin yapilmasi. Bu baston alisilmis elde tutulan ve vyere
dokundurularak etrafi algilamayi saglayan bastondan farkli olacaktir. Gérme engelli kisi
elinde baston yerine bir dedektor seklinde bir cihaz tutacaktir, kemerinin 6niine
bagladigl bir cihaz seklinde olacaktir. Cihaz 5 yonden yaklasan cisimleri farkh sensérler
ile algilayarak mesafe kontrollini sesli olarak verecektir. Bu yonler; 6n, asagi, yukari,
sag ve soldur. Her yoniin sesli uyari frekansi farkli olacaktir. Hepsi ayni anda 6tse bile
insan beyni tiz ve bas farkindan dolayl bunlari algilayabilir. Cikarilan sesler kisini
kulakhgina (tek kulakda olacak) kablosuz olarak iletilecek ve disaridaki insanlar sesleri
duymayacaktir.
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Robot kolu ve Kamera Kullanarak bant lzerinden cisimlerin pnématik olarak alinmasi
saglanacak ve pakete yerlestirilecek. Ornek olarak bant lizerinde ratgele akan okey

32 :glég:_'sME oyun taslari paketlere dizilecek. Sanayide yaygin kullanim alani olan bu uygulama kollu
bir robot gelistirildikten sonra yapilabilir. Bu konuda yaziim gelistirlecek, robot ile
pnomatik sistemin kontrolleri saglanacak.

Sanayide cok sayida uygulamasi olabilecek kamera ile boyut kontrolii yoniinde bir

KAMERA iLE yazilim gelistirilecektir. Bu konuda uygun ¢6zlinlrlikte bir kameranin altina konulan

31 BOYUT parcanin Olcllerini ¢cikaracak, yada verilen bir teknik resmin icerine goriintliyl oturtup

KONTROLU fazla yada eksik kisimlari gosterebilecek bir yaziimin gelistiriimesi. Bant {zerinde
hareket halinde iken boyut kontroli yapabilmesi daha gelismis bir hali olacaktir.

. Sinav kagitlarinin tarayicada taratilip otomatik okunmasi igin program vyazilacak.

30 OPTIK Ogrenci numarasi dijital 8 rakami ile doldurulacak. Yapay zeka ile rakamlari program

OKUYUCU S
okuyacak. (programi belli bir oranda var)
PLASTIK Plastik enjeksiyon yolu ile hizli ve ucuz bir otomobilin yapilabilirliginin arastirilmasi.

28 ENJE_KS.iYONL Solid works kullanarak cizimleri gerceklestirileecek, Ansys kullanarak gerilme analizleri

U MINI gerceklestirilecek. Asagida 22. Maddede verilen mini bir otomobilin solidworks
OTOMOBIL tasarimlari gergeklestirilecek.

HIZLI . .

TRENLERDE Su anda Hizh Trenlerde emniyet kemeri yoktur. Bu konuda Ansys kullanilarak kazalar

27 EMNIVET fasnasmda ig.erisindeki sanaI. ki§ilerin. kaza.\ esnasinda nasil bir etkiyle karsilastiginin

KEMERI incelenemesi ve bu konuya dikkat cekilmesi.
UCAK
KANATLARINd
aki agilarin
26 kaldirma ve Ansys’'de cesitli ucak kanati profilleri denenerek bu arastirmanin yapilmasi. Kolay bir
motor projedir. Bilimselligi yiksektir. Yayina donustirilecek. Detaylari gorisin.
kuvvetlerine
etkisinin

arastiriimasi

25

MAKINE

ELEMANLARIN
indaki Analitik
hesaplamalari

Analitik hesaplamalarin ne derece gilivenili oldugunu gostermek icin nimerik

hesalamalar ile karsilastiriimasi yapilacak.
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n, Nimerik
Hesaplamalar
(Ansys) ile
karsilastirilmas
I

KAPSULSUZ
24 MERMI atan Kapsil kullanmadan tamamen yanma odasinda patlayan gazin itme giici ile ¢ekirdek
silahin atisi yapilacak. Resmi izinler alinarak bu silah Gzerinde ¢alisma yapilabilir.
gelistirilmesi
Cep telefonu
sinyallarinden
TRAFIK
23 YOGUNLUGU | Yapilan calismalar var. Tek kritik nokta GSM sebekeleri bu konuda bilgi veriyor mu
NU gosteren bakilabilir.
bir mobil
yazilim
gelistirilmesi
Cam Fiber yada Karbon fiber ile MINI bir elektrikli OTOMOBIL tasarimi ve dretimi
yapilacak. Burada 6nemli olan gercgek lretime yakin albenisi yiksek, isciligi ince bir
prestij otomobilini ortaya ¢ikarmaktir. Maliyetler icin Tubitak projesi verilmelidir.
Mini Elektrikli | Yapimi ile ilgili asamalar icin su resimlerdeki bilgiler kullanilacaktir. Resim1, Resim2
22 OTOMOBIL https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M (3.25)
tasarimi https://www.youtube.com/watch?v=pfa5Swnf{t89M (21.08)

https://www.youtube.com/watch?v=M5Ma_b8QlYw (8.00)
https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpuLQSA (16.53)
https://www.youtube.com/watch?v=vHkIpZIS4Uo (16.18)



MiniOtomobil1.jpg
MiniOtomobil2.jpg
https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M
https://www.youtube.com/watch?v=pfa5wnft89M
https://www.youtube.com/watch?v=M5Ma_b8QlYw
https://www.youtube.com/watch?v=ZiQ0mpuLQSA
https://www.youtube.com/watch?v=vHkIpZIS4Uo
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Genetik Algoritma (yada diger sezgisel algoritmalar) kullanilarak Bir Képrinin optimum

Optimum tasarimi yapilacak. Képri Gzerinde kullanilabilecek profiller belirlendikten sonra bunlari
21 KOPRU en optimum naslil bir araya getirilirse kdpri en fazla yukd tasir, bu arastirilacak. Bu is
TASARIMI icin Ansys’de kullanilacak. igerisinde Programlama vardir. Genetik algoritma veya
Karinca Koloni ile optimizasyonu saglanacak.
Otomatik CAM | Binalarda Camin dis kismina konulan robot vakumlu tekerler ile cam yizeyinde
20 SILME dolasarak cami distan temizleyecek. Gidecegi yon iceriden el ile gezdirilen kumanda ile
ROBOTU kontrol edilecek. Bu sekilde binalarda distaki camlari silmek icin kisilerin hayati
tehlekesi 6nlenmis olacak.
Canak anten kullanarak bir glines enerijili su isiticisi tasarlayin. Canak antenin icerisine
. ... | aluminyum folya kaplayarak saydam hale getirilecektir. Ortasina siyaha boyanmis ve
19 Glnes enerjili kivrilmis bir bakir boru konulacak. Canak anten iki eksende step motorla hareket
SU ISITICISI . e . .
ettirilecektir. Glinesi takip icin uygun bir sensor kullanilacaktir.
https://www.youtube.com/watch?v=2qgkjhGDyfwk (18.10)
| g T e
Kisiyi takip Oda iginde TV yi izleyen kisiye donen bir TV sehpasi tasarlayip liretimini yapiniz. Bunun
18 eden TV icin kizil otesi, Fotocell gibi hangi teknoloji kullanilabilir bunu arastiriniz. Oda icinde
SEHPASI kisiyi algilamak igin hareket sensori kullanilabilir. Bir gok kisi varsa ortalama bir noktaya
tasarimi. ekrani gevirebilecek bir uygulama yapilabilir.



https://www.youtube.com/watch?v=2qkjhGDyfwk
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Birinci bolum, “Deney dlzenegi” olarak tanimladigimiz donanimsal araglarin
tasarlandigl ve olusturuldugu basamaklarini iceren bolimdir. Bu béliimde meyvelerin
belirli bir ivmeyle hareket ettirildigi UGrin bandi ve hareket halindeki meyvelerin
gorlntilerinin alinmasini saglayan kamera dizenegi bulunmaktadir. Bu alanin isik

MEYVELERI N o ) ) ) -
GORUNTU glrlltt ve parazit gibi cevresel faktorlerden izole etmek amaciyla 6zel bir dizenek
: . kullanilacaktir. Bu sayede meyvelerin en ideal goriintilerinin elde edilmesi
17 ISLEME ile e . . s o .
amaclanmaktadir. Gorintiyl islemek amaci ile ARM islemcili hizli bir mikroislemci
ayristiran Lo J . . . .
kullanilacaktir. Bu mikroislemci siniflandirma islemini gerceklestigi banttaki mekanik
Otomasyon . . .
sistemi de kumanda edecektir.
ikinci bolim ise; goriintii isleme algoritmalari, siniflandirma kriterleri ve tasnifleme
islemlerini gerceklestirmek amaclh yapilacak olan yazihmdir.
Engelli, yash, asker ve dagcilarin kullanabilecegi ve ylrimeye yardimci olacak bir dis
16 DIS ISKELET iskelet tasarimi yapimi yapilacak. Eklem yerleri icin ¢ok 6zel globoid digli kullanilacak.

Yada hidrolik sistemle ¢alisacak. Bunun i¢in Tlibitak proje destegi alinmalidir.

15

DELTA ROBOT
ile mozaik
dizme
makinasi

Sekildeki gibi Ug kol ile hizli calisan bir mozaik dizme robotun Uretimi ve programlamasi
yapilacak. 3 tane kol servo motor yada step motor kullanilarak hareket ettirilecek. Ug
noktanin istenen koordinatta olmasi igin 3 motorun hangi agilarda olmasi gerektigini
program hesaplayacak ve ug¢ noktayl istene koordinata ydnlendirecek. Ug¢ kisma
baglanan pnomatik kafa ile Cam Mozaikler istenen deseni olusturmasi igin robot
tarafindan dizilecek.

Asagidaki 3 resimde oldugu gibi 2 boyutlu ¢alisani da vardir. Bu durumda tahtada sekil
vs gizdirilebilir.

14

4 EKSEN Kollu
ROBOT

Bu konuda sekilde gibi (daha basit olacak) 4 eksende hareket edebilen bir robot kolun
imalati ve kontroll yapilacak. U¢ ekseni hep dikey kalacak. Bunun icin 4 tane step
motor kullanilacak. Bunlarin bilgasayar lzerinden kontroll saglanacak. Yazilim kismi
icin ikinci bir kisi gorev alabilir.
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Degisen bir datalarin referans degerden sapmasi halinde tekrar istenen degere

PID gelmesini saglamada kullanilacak bir kontrolor uygulamasi yapilacak. Rota lzerinde
13 KONTROLOR giden bir aracin rotadan saptiginda tekrar onu vyola getirecek bir kq_ntrolt')r
Tasarimi ve tasarlanmasi. Konu arastirilip uygun bir 6rnek Gzerinde denemeleri yapilacak. Ornegin
Uygulamasi havada ucan bir Quadrotorun istenen yoérinden sapmasi halinde tekrar yoriingeye
getirilmesi bu konuya bir 6rnek olarak verilebilir.
ARAC PARK Arac arka tamponu Uzerine konulacak 3 adet sensorden mesafeleride gosteren bir
12 SENSOR uygulama yapilacak. Mesafe olarak sesli ve ledli bir secenek kullanilabilir.
uygulamasi
ARAC geri Bir aracin arka camina yapistirilacak kameradan 6n kokpite hat gekilip bir ekranda
11 KAMERASI goruntindn izlenmesi saglanacak. Gl¢ kaynagi olarak cakmagin elektrigi kullanilacak.
uygulamasi Bu konu Uzerine baska uygulamalarda dusinilebilir.
10 STEP MOTOR | Bilgisayar Uzerinden bir adet step motorun kontrolli yapilacak. Yazilan programdan
kontrolii step motorun kag¢ derece dénmesi istenirse o kadar donecek.
SERVO o L . .
9 MOTOR Bilgisayar uzermd?n I:?.lr“ai:let servo motorun Iiontrolu yapilacak. Yazilan programdan
. servo kagderece donduriilirse o kadar motor dénecek.
kontrolii
Havada ugan bir insansiz hava aracinin (IHA) konumunu acisini hesaplamalarda
iVME OLCER, kullanilan bu sensorleri bir tanitip bir tanesi ile ilgili bir devre hazirlayip nasil calistigini
JIRESKOP ve gdsterme yapilacak. Ornegin Manyetik bir sensér alinip (fiyatlari ucuz olmasi lazim) bu
Manyetik sensore devre hazirlayip pusula seklinde nasil calistigi gosterilebilir.
sensor Diger iki cihazi da farkli kisiler alabilir. lvme 6lcer ve jireskop hizlanma ve yavaslamada
uygulamalari ayrica dénisleri algilamada kullanilir. Bunun g¢alismasini yapabilir.
gelistirilmesi. Bitirme tezi olarakda bu konularin devami bir insansiz hava araci yapilarak ucurulmasi
saglananabilir (Drone ).
PLC sistemi ve
PROGRAMLA
MAsInin . . .
PLC sistemleri nedir? Nasil kontrol yapilir, nasil programlanir bunlarin anlatiimasi.
arastirilmasi .. . e . L -
7 ve bir Ornek blrnuuygu'lamarnr) geI|u§t|r|I|p (Cihazlar pahali ise simulasyon da olabilir) herkese bu
kontroliin konunun 6gretilmesinin saglanmasi.
gergeklestirilm
esi
HEDEF TAKIiP Hedef takip sistemi tasarimi igin iki eksende hareket eden bir diizenek kurulacak. Bu
6 sistemi diizenek Uzerinde bir kamera olacak. Alinan goriintller bilgisayarda islenip hareket
tasarimi halindeki gorinti takip edilecek. Bu daha cok bitirme tezi olarak alinabilir. Bitirme
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tezinde bunun Uzerine bir de yesil lazer eklenip havada ucan bir balon takip edilip
istendiginde lazer ateslenip balonun patlatilmasi saglanacak .

Bu ders kapsaminda hedefin programla nasil takip edildigi anlatilabilir. Yada iki tane
step motorun bilgisayarda nasil kontrol edildigi anlatilabilir. Her ikisini de iki kisi alip
ortak anlatabilir.

Masausti CNC
MAKINASI

Masalistiinde calisacak 2 eksenli basit bir CNC nasil yapilir bu konu arastirilacak.
Kontrol icin hazir kartlar kullaniliyor. Bu kartlar nereden nasil alinir arastirilacak. Motor
olarak neler kullaniliyor bunlar 6grenilecek. Ogrencinin kendisi basit bir set olusturacak
ve calistiracak(Maliyetleri ortak olabilir). Bu set lzerinde herkes bir defa uygulama
gerceklestirecek. Bu konularda Teknoloji fakiltesinde Kerim hocanin 6grencilere
yaptirdigi cok sayida calisma var. internette bunla ilgili dokiimanlarina ulasabilirsiniz.
incleyin..(Bu konunun devami bitirme tezi olarak ya CNC yada 3 Boyutlu yazici yapimi
olarak ele alinabilir.)

CizGi iZLEYEN
ROBOT yapimi

Robotik kullibline Uye olan birisi varsa, oradaki ¢alismalardan 6grendigi cizgi izleyen
robotun yapim asamalarini tek tek gosterip anlatacak. Herkesde uygulamasini direk
robot yapmak yerine beyaz cizginin Gzerinde bir lamba yanmasi, ¢izginin soluna gecince
soldaki lambanin yanmasi, saga gecince de sagdaki lambanin yanmasi seklinde basit bir
uygulamasini yapacak. Eger fiyatlar pahali oluyorsa bir set lzerinde herkes bir set
sokulup tekrar eski haline getirerek uygulama yapacak.

Cep telefonu
3 ile CIHAZ
KONTROLU

Kisi Cep telefonu programlamayi 6grendikten sonra Blue Tooth araciligiyla masa
Gzerindeki bir devreyi kontrol edecek. Masa lizerindeki devrede bir blue tooth alicisi
olacak, ve bir tane de lamba olacak. Kisi cep telefonunda ki agma digmesine
tikladiginda masa Uzerindeki lamba yanacak, diger digmeye tikladiginda lamba
sonecek. Kontrol igin Bloe Tooth, Kizilétesi, Wifi gibi seceneklerden biri tercih edilebilir.

CEP Telefonu
2 PROGRAMLA
MA

Bu konuda bir cep telefonunda Android programlama nasil yapilir, bunun igin
bilgisayara ne kurmak gerekir, nasil kurulur, temel déngi ve yapilari nedir? Daha sonra
program Cep telefonuna nasil yiklenir bunlari anlatacak. Basit herkesin yapabilecegi bir
kag uygulama gosterilecek.

1 Google Earth
eklentisi
Gizerinden
KONUM
TAKIBI

Sekildeki gibi bir masalisti Google Earth eklentisi kullanilarak Cep telefonun dan
konum bilgisi internet {izerinden bir servera (siteye kaydedilecek) ve bu eklentide yine
internet Uzerinden kisinin konum bilgisini alip bu harita lUzerinde gosterecek. Boylece
kisinin diinya tzerinde nerede oldugu takibi yapilabilecek.

W0 B 2000 - 22 Thiee 2013
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MEKATRONIK MUHENDISLiGININ ALANINA GiREN

GENEL KONU BASLIKLARI
Mekatronik Mihendisligi temelde Elektronik, Makine ve Bilgisayar disiplinlerinin ortak bir paydasini olustursa
da, hemen hemen bu sistemler tim disiplerin iginde bulundugu igin, her konu ile bir baglantisi vardir. Bu
nedenle proje konulari genis bir yelpaze olusturmaktadir.
1. Robotlar ve Akilli sistemler
Robotik ve Mekatronik sistemler
insan-Bilgisayar etkilesimi
Yapay zeka - beyin benzetimli akilli sistemler
Mikro/nano/opto-electronik teknolojileri ve yari iletken teknolojileri
GOm{lu sistemler
Konusma analizi ve isleme
Makine 6grenimi
Elekronik ve sensor sistemlerine yonelik teknolojiler

2. Havacilik ve Uzay

Hava ye Uzay Araclari Tasarimi

Hava ve Uzay Araglari alt bilesenleri tasarim ve testleri

insansiz sistemler

Hava araclarinin kontrol(, navigasyonu ve giidiimu, kontrol sistemleri

Elektriksel mikro hava araglari tasarimi ve lretimi

Hava araglari aerodinamigi

Goruntileme ve algilayici teknolojileri

Hava ve uzay araclari yapi ve malzemeleri

itki sistemleri

Doner kanat teknolojileri

Roket savunma sistemleri icin yiksek basarimli gidiim, navigasyon ve kontrol sistem tasarimi
Radyasyona dayanikli sistemler

ileri ve ¢ok islevli kompozitler

insanli ye insansiz Hava Arag otonom trafik yonetimi ve karar-destek sistemleri

Mobil sistemler i¢in Gui¢ kaynagi

Uzaydan mikro ve nano uydular (zerinden SAR, multi ve hiper spektral gézlem amach minyatiir sensor
sistemlerinin gelistirilmesi,

Uzay ve hareketli sistemler igin yliksek miktarda veri aktarim sistemleri

Ulusal firlatma ve roket sistemleri icin tehdit analiz, stratejik planlama ve sistem mihendisligi
Sivi yakith roket sistemlerinin gelistirilmesi

Uzaktan algilama ve cografi bilgi teknolojileri

Veri ve goriinti isleme

Uzay ortami modelleme ve simiilasyon

3. Savunma Teknolojileri
insansiz sistemler

insansiz Hava Araglari

Insansiz Kara Araglari

Insansiz Deniz Araglari

Robotik ve mekatronik

Mikro elektro-mekanik sistemler
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Enerji ve itki Teknolojileri

Kontrol sistemleri

Savunma Bilisimi, C4ISR ve Modsim Teknolojileri

Savunma Sistemleri Entegrasyonu

Elektronik Sensor Sistemleri

Nikleer, biyolojik savunma

Ozel kosullar sistemleri: radyasyon, kuantum, krayo, yiiksek sicaklk
Malzeme ve Proses Teknolojileri

Elektromanyetik

Elektronik Haberleme ve Sensor Sistemleri

GOrlintu Analizi

Savunma Bilisimi, Modelleme ve Similasyon

Digli sistemleri

Tahrip Sistemleri

KBRN (Kimyasal, Biyolojik, Radyolojik ve Nikleer) teknolojileri
Siber givenlik ve kriptoloji

ileri imalat teknolojileri

Savunma teknolojileri yonetimi ve politikalari

4. Bilgisayar ve Internet Teknolojileri
Modelleme ve Simiilasyon

Mobil uygulamalar

Yapay Zeka

Makine Ogrenimi

Gorintl ve video isleme

Oriintii tanima analizi

Sinyal isleme

Oyun teknolojileri

Veritabani Sistemleri

Veri Madenciligi ve Veri depolama
Bilgi Glvenligi

Bulut Biligsim

Veri altyapilari

Biyometri ve kisiye 6zellik
Konusma analizi ve isleme

Mobil iletisim teknolojileri

Yazilim test teknolojileri

Genis bant timlesik gorinti ve iletisim sistemleri
Karmasik sistemler

Kendiliginden 6grenen sistemler
Siber Givenlik ve kriptoloji

Bilissel bilimler

GOmuliu sistemler

Telekom arag gereg ve hizmetleri
Coklu ortam teknolojileri

Bagimsiz karar verme sistemleri
Kablosuz sensor aglari

e-devlet uygulamalari
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Bilisim sektoriinde teknoloji yonetimi ve politikalari
Ekran teknolojileri

5. Malzeme Bilimi ve Mithendisligi
Malzeme ve Proses teknolojileri

Yeni 3B eklemeli tiretim

Enerjik Malzemeler Teknolojileri

Akill malzemeler, biyobenzetim

Yeni nesil kompozitler ye ¢ok islevli nanokompozit malzemeler
Hafiflestirme teknolojileri

Batarya teknolojileri

Hidrojen ve yakit pilleri

ince film kaplama teknolojileri
Seramik Uretim ve isleme teknolojileri

6. Enerji Teknolojileri

Yenilenebilir enerji kaynaklar /teknolojileri (Giines Enerjisi, Ruzgar Enerjisi, Jeotermal, Hidroglic, Enerji
Depolama ve Enerji Malzemeleri)

Hidrojen ve Yakit pilleri

Guc ve depolama teknolojileri

Mikro/nano/opto-electronik teknolojileri ve yari iletken teknolojileri
Fotonik

Cok dusuk glicll sistemler

Konut ye Ticari Binalarda Enerji Verimliligi

Ulastirmada Enerji Verimliligi

Nukleer Teknoloji

Enerji Verimli Bina ve Sehir Tasarimlari

Organik ve inorganik Fotovoltaik Hiicrelerin Gelistirilmesi Gelitiriimesi
Riizgar Turbinleri tasarim ve yonetimi

Jeotermal Enerji Modellenmesi, Gretimi ve yonetimi

Termoelektrik teknolojiler

Nano enerji teknolojileri ve Enerjide kuantum teknolojileri

Enerji Verimliligi

7. Saglik ve Molekiiler-Hiicresel Miihendislik
Biyomedikal Ekipmanlar (Tibbi cihazlar), Medikal makine ve aletler
Yardimci Robotik Sistemler

Biyomekanik

Biyomalzeme

Mobil uygulamalar

Biyoelektrik

Gorunti isleme

Biyoenformatik

Biyomalzeme ve doku miihendisligi

Insan beyni ve norobilim

8. Gida Teknolojileri
Sirduaralebilir, etkin tarim,
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Gida Siiregleri
Gida paketleme

9. MikrolNano/Opto-elektronik ve yari iletken teknolojileri
Mikro ve Nanoteknoloji

MEMS

Aygit Fizigi ye Yari iletken teknolojileri

Opto-elektronik cihazlar

Ekran teknolojileri

Fotonik

Gug elektronigi

Sensor teknolojileri

10. Ulastirma

Akill Ulagim Sistemleri

Tasit/suris givenligi

Yenilikci ulasim araglari kavramsal tasarimi

Arac Etkilesim Teknolojileri (Otonom Araglar, IntelliDrive, Vehicle to Vehicle (V2V), Vehicle to Infrastructure
(V21) & Infrastructure to Vehicle (12V) sistemleri)

Ulasim planlama ye optimizasyon

Rayh sistemler

Sehir Lojistigi

Yenilikgi Gretim siregleri ve teknolojileri

11. Siirdiiriilebilir Cevre Yonetimi Teknolojileri
Enerji Verimliligi,

Akill Kentler,

Surdirilebilir cevre Yonetimi,

Surdurulebilir ve Akilli yerleske,

Surdirilebilir cevre Teknolojileri,

Surdulebilir ve Akilli Ulasim,

Surdurulebilir Yapim Malzemeleri ve Teknolojileri,
Ekosistemler,

iklim Arastirmalari,
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https://www.ika.org.tr/assets/upload/dosyalar/ncelikli-proje-konulari.pdf

IMALAT SANAYINDE TEKNOLOJIK DONUSUM FINANSMAN DESTEGI PROGRAMI
Oncelikli Proje Konulari

-Gl¢ aktarim sistemleri (kara araglari, deniz araglari, helikopterler igin) imalati
-Deniz suyundan tatli su Gretim sistemleri

-Ters ozmoz yontemiyle tath su lGretim sistemleri

-Yagmur suyu toplama sistemleri

-Kirli su aritma sistemleri

-Bilgisayarlarin, elektronik ve optik Grtnlerin imalati

-Hava tasitlari ve uzay araglari ile bunlarla ilgili makine ve yedek pargalarin imalati
-Hidrolik servo imalati


https://www.ika.org.tr/assets/upload/dosyalar/ncelikli-proje-konulari.pdf
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-Hot isostatic press (hip) altyapisi

-Hassas mekanik isleme (bilyali vida, rediktor, hassas disli imalati)

-Yiksek glicli miknatis imalati

-Aliminyum elmas isil tastyici Giretim altyapisi

-Blylik ebatli demirdisi dovme altyapisi

-Silah ve mithimmat imalati

-Muhimmat igin kapsul imalati

-Nitroguanidin imalati

-Harici iskelet imalati

-Medikal sanayi Urinleri, tibbi ve discilik ile ilgili arag ve gereglerin imalati

-Kimyasal ve biyolojik ajanlara karsi koruyucu tekstil kumags imalati

-Teknik tekstil Griinleri imalati

-Yazilim, siber giivenlik yatirimlari

-ipekyolu Kalkinma Ajansi tarafindan TRC1 bélgesi yatirim firsatlari olarak hazirlanmis, orta
ylksek ve ileri teknoloji iceren yatirim fizibilite konulari, (Yatirim Firsatlari -
www.yatirimadestek.gov.tr | Devlet Destekleri ve Tesvikler)

-Teknoloji odakli sanayi hamlesi programinda yer alan Grlnlerin

Uretimi (https://hamle.gov.tr/Home/UrunListesi)

-Yeni laboratuvar kurulumu ve/veya mevcut laboratuvarlarin kapasitesinin gelistirilmesi
-Makine - metal sanayinin donisiimine yonelik sertifikasyon ve akreditasyon faaliyetleri
-Ar-Ge ve Uretim ekosisteminin gelistiriimesine yonelik makine—ekipman, yazilim, donanim
ihtiyaclarinin karsilanmasina yonelik projeler
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https://mekatronik.erciyes.edu.tr/Dosya/MainContent/ace7f23a-7cc3-4d93-8b62-fb8665b3c6e0.pdf
MEKATRONIK PROJE ORNEKLERI
Proje ismi

1 Gériintii isleme ile Arag/insan Hiz Tespiti

2 Goriintii isleme ile Arag Plaka Tanima

3 Goriintii isleme ile Bozuk Para Sayma (TL)

4 Goriinti isleme ile Trafik Yogunlugu Algilama

5 Goriintii isleme ile Metinlerin Okunmasi (El Yazisi)

6 Goriintii isleme ile Resimdeki Varliklarin Tespiti

7 Goriinti isleme ile Serit izleyen Otonom Arag (Trafik Isiklari ve Tabelalar Dikkate Alinacak)
8 Goriintii isleme ile Nesne Takip Robotu

9

Goriinti isleme Teknigi ile Magazada Raflardan Alinan Uriinlerin Taninmasi ve Toplam
Alisveris Tutarini Hesaplayan Programin Gelistirilmesi

10 Goriintii isleme Kullanilarak Kapali Alanda Belirlenen Konumlara Yapistirilan Barkodlardan
Mobil Robotun Konum Tespiti

11 Goriintii isleme ile Akilli Telefon veya Tablette Oyun Oynayan Robot (Refleks Oyunlari)
12 Goriintii isleme ile El Parmak Hareketleri ile Sunum Kontrolii (Slayt Degistirme, Video
Oynatma Vs..)

13 Goriintii isleme ile Kaynak Dikisi ve Malzeme Varliginin Kontrolii

14 Anlik ingilizce-Tiirkce Terciime Yapabilecek Bir Mobil Yazilim Gelistirilmesi

15 Mermer Kesim Otomasyonu

16 Yuz Tanima ile Glivenlik Kontrol Sistemleri

17 Ses Tanima ile Glvenlik Kontrol Sistemleri


https://mekatronik.erciyes.edu.tr/Dosya/MainContent/ace7f23a-7cc3-4d93-8b62-fb8665b3c6e0.pdf
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18 Ses Kontrollii Mobil Robot

19 iki Eksenli Robot Kol Tasarimi

20 Dort Eksenli Robot Kol Tasarimi

21 6 Serbestlik Dereceli Stewart Platform Tasarimi

22 Delta Robot Tasarimi ve Kontrolii (Paralel Robot veya Stewart Platformu)

23 Miizik Aletlerini Calabilen Robotlar (Klarnet, Bateri, Piyano vb.)

24 Dikis Atabilen Mini Robot Kol (Saglik Alani igin)

25 Jenga Taslarini Dizebilen Robot Kol

26 Rubik Kiip Cozebilen Robot

27 Satrang¢ Oynayan Robot

28 Tetris Benzeri Yerlestirme Yapabilen Robot

29 Resim Cizebilen Robot

30 Pnématik Tahrikli Duvar Tirmanan Robot

31 Temizlik Robotu (Robot Suptrge)

32 Yiiksek Kath Binalarda Cam Yizeylerin Temizligi icin Vakumlu Robot Tasarimi

33 iki Tekerlekli Dengede Duran Robot ( Self Balancing Robot )

34 (Self-Learning) Labirent C6zen Robot

35 Soft (Yumusak) Robot Uygulamasi (Kasilip Gevseme Hareketleri ile Calisan Robot)
36 Quadcopter (istenilen Adrese Gidip Baslangic Noktasina Dénecek )

37 Quadcopter (Basket Topunu Potaya Atacak )

38 Cep Telefonu ile Balik/Denizalti Kontroli

39 Cep Telefonu ile Kagit Ucak Kontrolii (Paperplane)

40 Kablolu Uzaktan Kontrol Edilebilen Sualti Robotu

41 Yatay ve Dikey Hareket Edebilen Multiasansor

42 Su Uzerinde Giines Enerji Sistemleri (Yiizer Ges)

43 Cok Katli Otopark Kontrol Sistemi

44 Ving Simulatoru

45 Titresim Sensori ile Ariza Analizi

46 Akilli Bavul (Sahibini izleyen)

47 Akilli Saat (Gorme Engelliler igin)

48 Akilli Sera Uygulamalari

49 Akilli Ev Sistemleri

50 Giines Agisina Gore Pozisyonlanabilen Golgelik (Semsiye) Tasarimi veya Glines Enerji Sistemi
51 Bitkileri Glines Isigina Taslyan Saksi Tasarimi

52 Biyonik Sistem (Ortez, Protez, Biyonik El...) Tasarimi

53 Ug Eksende Calisabilecek Masalistii Cnc Freze Makinasi Tasarim ve imalati

54 iki Ya Da Ug Eksenli Kartezyen Koordinatlarda Hareket Edebilen CNC Router Tezgahi Tasarimi
55 CNC Torna Tezgahinda Cad Programi Vasitasiyla Tasarlanmis Olan Modellerin Cam
Programiyla Uretiminin Gergeklestirilmesi

56 Sim-Mechanics ile Robot-Kol Mekanizmasinin Tasarimi ve Analizi

57 Vargel Mekanizmasinin Adams ve Ansys-Rigid Dynamics Moduli ile Tasarimi ve Kinematik ve
Kinetik Analizlerinin Yapilmasi

58 Ug Boyutlu Yazici Tasarimi

59 Dron Tasarimi

60 Para Bozma Makinesi Tasarimi

61 Para Sayma Makinasi Tasarimi

62 A4 Kagit imha Eden (Dograyan) Makine Tasarimi

63 Konveyo6r Bant Tasarimi (Calisma Hizi ve Calisma Zaman Araliklari Ayarlanabilen)



Karabiik Universitesi, Mekatronik MUNENAISIBi.........c.ceevvviiiverieeirieeeeeieteeetere ettt ese e sserensneseseneas www.lbrahimCayiroglu.com

64 Konveyor Uzerinde ilerleyen Malzemelerin Kamera ile Boyut Kontrolii

65 Konveyor Hatti ile Birlikte Calisan 4-Eksenli Robot Kol Tasarimi

66 Konveydr Bantl Renk Tanima ve Her Bir Rengi ilgili Renk Kutusuna Ayirt Etme Sistemi

67 Konveyor Bantli Renk Tanima Pndmatik Silindir Yardimiyla Siniflandirma Otomasyonu

68 Matlab/Simulink Programi Kullanarak Dinamik Modelleme Yapma

69 Matlab/Simulink Programi Kullanarak Dinamik Modeli Olusturulan Sistemlerin PID ile Kontroli
70 PID Kontrollii DC Motor Hiz ve Pozisyon Kontrolii

71 PLC Kontrollii Dolum istasyonu

72 PLC Kontrolli Kirik Sise Ayirma Sistemi

73 PLC Kontrolli Top Ayirma Sistemi

74 PLC Programlama Uygulamasi

75 Tekerlekli Encoder ile Mesafe Olgiimii

76 Titresim Kaynakl Elek Tasarimi

77 Raspberry Pi ve Mag3110 Sensérii Araciligiyla Bir Manyetik Pusula ve Veri Kayit Unitesi
Tasarimi

78 Comsol Programi ile Kiitle, Yay ve Soniimden Olusan Bir Sistemin Titresim Analizinin Yapilmasi
ve Analitik Olarak Karsilastirilmasi

79 Bir Ortamdaki Isik, Nem ve Sicaklik Bilgilerini Ayni Anda Anlik Olarak Gésteren ve Zaman
Etiketiyle Kaydeden Mikro islemci Tabanli Sistem Tasarimi

80 Hem Karada Hem de Havada Hareket Edebilme Kabiliyeti Bulunan insansiz Arag Tasarimi

81 Sesli Komutla Calisan Cevreyle Etkilesimi Olan Elektrikli Tekerlekli Sandalye Prototip Tasarimi
82 Kameradan Alinan Gorintideki Hedefe Kitlenip Takip Eden Atis Sistemi

83 Google Earth Uzerinden Konum Takibi Yapilabilen Uzaktan Kontrollii Mobil Robot Projesi

84 Kahve, Seker ve Siit Oraninin Analog Olarak Ayarlama imkani Sunan Cep Telefonu Uzerinden
De Kontrol Edilebilir Kahve Otomati Tasarimi

85 Ters Sarkag Sistemi Motor Kontroli

86 PID Algoritma ile Ters Sarka¢ Denge Kontroli

87 Hareket Algilayici ile Bebegin Uyandigini Algilayip Otomatik Sallanan Besik Uygulamasi

88 Sabit Kanatli Mini insansiz Hava Aracinin Solidworks ile Modellenmesi ve Kanat Profilinin
Aerodinamik Etkilerinin incelenmesi

89 Sabit Kanatli iha’nin Yanal Hareket Kontrolii i¢in PID Kontrolcii Tasarimi

90 Goérme Engelliler icin Engelleri Algilayan ve Uyaran Bir Baston veya Giysi Uzerine
Yerlestirilecek Bir Sensér Uygulamasi

91 Sinif Kapisinda Parmak izi ve Yiiz Taramasi ile Sinif Yoklamasi Aima

92 RFID Kart ve Okuyucu ile iscilerin Giris Cikis Saatlerinin, Toplam Yaptiklari Mesai Saatlerinin
Hesaplanmasi ve Excel Dosyasi Olarak Bilgisayara Kaydedilmesi.

93 Makine Ogrenmesi Algoritmalari Kullanarak El Yazisi ile Yazilan Rakamlarin Tahmin Edilerek
Kullanilan Algoritmalarin Basari Oranlarinin Karsilastirilmasi

94 Eldiven ile Parmak Hareketlerinin Similatif Olarak Simulink Ortamina Yansitiimasi



