
 



ÇÖZÜMLERİ 

 

//Verilenler 

v = 900; 

h = 500; 

//çözüm-------------------- 

t = Math.Sqrt(h * 2 / 9.81); 

v = v * 1000 / 3600; 

Sx = v * t; 

L = Math.Sqrt(Sx*Sx+ h*h); 

 

Sonuc = L; 

 

  



 

 

//Verilenler 

a = 6.8; 

v = 290; 

L = 2800; 

//çözüm----------------

---- 

v = v * 1000 / 3600; 

t1 = v / a; 

s1 = 0.5 * 6.8 * t1 * 

t1; 

s2 = L - s1; 

t2 = s2 / v; 

t = t1 + t2; 

 

Sonuc = t; 
 



 

 

//Verilenler 

v = 90; 

S = 250; 

L = 50; 

ρ = 100; 

//çözüm-------------- 

v_A = v * 1000 / 3600.0; 

a_t = v_A * v_A / (2 * S); 

v_B = Math.Sqrt(2 * a_t * L); 

a_n = v_B * v_B / ρ; 

a = Math.Sqrt(a_t * a_t + a_n * 

a_n); 

 

Sonuc = a; 
 



 

Şıklarda 2.84 

//Verilenler 

a_soru = 0.6; 

α_soru = 0.3; 

t = 2.5; 
//çözüm---------------------- 

r_ivmesi = a_soru; 

r_mesafesi = 0.5 * r_ivmesi * t 

* t; 

r_hizi = r_ivmesi * t; 

 

θ_ivmesi = α_soru; 

θ_acisalhizi = θ_ivmesi * t; 

 

a_r_ivmesi = r_ivmesi - 

r_mesafesi * θ_acisalhizi * 

θ_acisalhizi; 

a_θ_ivmesi = r_mesafesi * 

θ_ivmesi + 2 * r_hizi * 

θ_acisalhizi; 

 

a = Math.Sqrt(a_r_ivmesi * 

a_r_ivmesi + a_θ_ivmesi * 

a_θ_ivmesi); 

 

Sonuc = a; 

 



 

 

//Verilenler 

v_A = 60; 

v_B = 6; 

α = 30; 

//çözüm-------------------------- 

v_A = v_A / 3.6; //m/s ye çevirdi.  

double Aci = 90 + α; 

double V_B_A =Math.Sqrt( v_B * v_B 

+ v_A * v_A - 2 * v_B * v_A * 

Math.Cos(Radyan(Aci))); 

 

V_B_A = V_B_A * 3.6; //km/h 

çevirdi. 

 

Sonuc = V_B_A; 

 


