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Anahtar Kelimeler: Ozet: Bu makalede Ardunio ile yazilimi yapilan aracin hem arkasi hem &nii

Arduino diisiiniilerek, engel ile ara¢ arasindaki mesafeyi lcd ekrana yazan ve bu sayede
aracin rahatlikla park edilmesini saglayan park sensorii tasarlanmistir.
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1. Giris

Gilinlimiizde ara¢ kullanmaya baslayanlarin en
biiyiik sikintilarindan biri, aract dogru bir sekilde
park etmektir. Yeni model birgok arag i¢in standart
haline gelen park sensdrleri bulunmasina karsin ,
eski model araglarda bulunmamaktadir. Ancak
montaj ve maliyet acgisindan kolaylikla araglara
cesitli park sensorleri entegre edilebilir. Park
sensorii sayesinde ¢arpma korkusu olmadan rahat
bir sekilde arag park edilebilmektedir. Bu sensorler
genellikle araglarin arka kisminda olmasina ragmen
bazi araglarda hem arka hem de On tarafta
bulunabilir.

Aracin 6n ve arka tamponlarina yerlestirilmis, dort
onde, dortte arkada olmak tizere sensorler
vardir. Bu sensorler ses dalgalariyla calisan park
sensorlerdir. Sensorler hem ses dalgalar iiretebilen
hem de frettikleri bu ses dalgalarimi alabilen
aygitlardir.  Uretilen ses dalgalar1  bosluga
gonderilir. Otomobil ¢evresinde bir nesne varsa bu
ses dalgalar1 nesneye carparak geri doner. Geri
donen bu ses bir yanki olarak diisiiniilebilir.
Otomobildeki alicilar geri donen bu ses dalgalarini
algilarlar. Sensor, ses dalgalarinin ne kadar siirede
geri dondiigiini hesaplayarak, nesnenin
otomobilden ne kadar uzakta oldugu belirlemis
olur. Ses dalgalarinin geri doniis siiresine bagl
olarak sistem bir uyar1 sinyali liretmeye baslar.
Nesnenin uzakligina bagl olarak iiretilen bu uyar1
sinyali “Dit, dit” seklinden olabilir. Otomobil
nesneye yaklastik¢a sinyalin siklig1 artarak diiz bir
sese doniigiir. Modeline gore baz1 sensorler

stirliciiye  otomobilin nesneye uzakliginin
Olglisiinii de metre cinsinden godsterir veya
sozli olarak ifade eder.

Sistem kolaylik yaninda yakittan, zamandan ve
emekten tasarruf saglarken aracin ¢arpma ya da
¢izme gibi riskleri de ortadan kaldirmaya yardimct
olur.

Yalniz park sensorii yardimiyla park ederken
unutulmamasi gereken husus sudur ki; sensor arag
gevresinde bulunan ince direkler, kii¢iik dar alanlar,
ince gubuk gibi nesneleri algilamayabilir. Aracin
arkasina gegebilecek insan veya diger canlilara da
dikiz aynalar1 yardimiyla dikkat etmekte fayda

vardir.
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2. Park Sensorii Yapimi

Proje ilerleme plani:

Caligma Paketi 1: Proje ile ilgili kaynak taramasi
yapilarak teorik bilgi kazaniminda bulunulmasi.
Projenin nasil yapilacagt ve siirecin nasil
isleyeceginin belirlenmesi.

Calisma Paketi 2: Proje i¢in gerekli olan su
malzemelerin temin edilmesi.: Arduino Uno R3,
Ultrasonik Sensor, LCD (Liquid Crystal Display),
Breadboard

Calisma Paketi 3: Temin edilen malzemeler ile
ilgili detayl1 bilgi edinilmesi. Pinler ve baglantilarin
nasil olacaginin belirlenmesi.

Calisma Paketi 4: Arduino Uno R3 ile bilgisayar
baglantisinin  yapilmasi ve yazilim kisminin
olusturulmasi.

Calisma Paketi 5: Devrenin 6l¢iimler ve multimetre
aracilig1 ile akim kontrolleri yapilarak elemanlarin
uygun baglantilarla bir araya getirilmesi.

Calisma Paketi 6: Projenin sunumu ve tespit edilen
yanlis veya eksiklerin giderilmesi.

Ardunio ile park sensorii tasarimi projesi donanim
kism1 ve yazilim kismi olmak iizere iki agamadan
olugmustur.

2.1. Donamimsal Ozellikleri

Park Sensorii Yapilirken Kullanilan Malzemeler ve
Malzeme Ozellikleri

» Arduino Uno R3

Ozellikleri,

Arduino Uno 'mun 14 tane dijital giris / ¢ikis pini
vardir. Bunlardan 6 tanesi PWM ¢ikisi olarak
kullanilabilir. Ayrica 6 adet analog girisi, bir adet
16 MHz kristal osilatorii, USB baglantisi, power
jaki (2.Imm), ICSP bashign ve reset butonu
bulunmaktadir. Arduino Uno bir mikrodenetleyiciyi
desteklemek i¢in gerekli bilegsenlerin hepsini igerir.
Arduino Uno 'yu bir bilgisayara baglayarak, bir
adaptor ile ya da pil ile ¢aligtirabilirsiniz.

Resimdeki pargcalar;

1 : USB jaki

: Power jaki (7-12 V DC)

: Mikrodenetleyici ATmega328

: Haberlesme ¢ipi
: 16 MHz kristal

: Reset butonu

: Power LED’i

: X/ NX ledleri
:Led

: Power pinleri
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: Analog girisler
: TX/ RX pinleri
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: Dijital giris / ¢ikis pinleri
: Ground ve AREF pinleri
: ATmega328 i¢in ICSP

: USB arayiizii i¢in ICSP
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» HC-SR04 Ultrasonik Sensor

Ozellikleri

Ses dalgalar1 smiflandirilmasinda 20Khz-1Ghz
araligindaki ses sinyalleri ultrasonik ses olarak
tanimlanmigtir.Bizim  sensériimiiz  ve bir ¢ok
ultrasonik sensér 40Khz frekansinda ultrasonik ses
iretmektedir.Burada sesin yiiksekliginde belirleyici
olan etken frekanstir.Ses yiiksekse frekansta
yiiksektir.Ultrasonik ses sinyallerini insan kulag
algilayamaz.
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Ultrasonik sensorlerin yapisini inceledigimizde,bir
tane Ozel hoparlor ve bir tane &6zel mikrofon
bulunmaktadir.Ozel hoparlér sayesinde 40kHz
seviyesinde ses dalgalar1 iiretilmektedir.Ozel
mikrofon sayesinde de bu ses dalgalan
algilanmaktadir. Sensorii  kullanmak icin trig
pininden yaklasik 10us’lik bir pals génderiyoruz.Bu
degeri datasheetten biliyoruz.

Sensor kendi igerisinde 40khz frekansinda bir
sinyal iretip 8 pals verici transdiisere
gonderiyor.Bu  ses dalgast havada, deniz
seviyesinde ve 15 °C sicaklikta 340 m/s bir hizla
yol alir.Bir cisme ¢arpar ve geri sensdre
yansir.Cismin sensdrden uzakligi ile dogru orantili
olarak echo pini bir siire lojik-1 seviyesinde kalir ve
tekrar lojik- 0 olur.Bizim bu mesafeyi 6lgmek igin
tek yapmamiz gereken echo pininin ne kadar lojik-1
oldugunun siiresini bulmaktir.

- Ses dalgas:
M-
Yansiyan dalga

Vdd

Baglatma sinyali

I —
«— | L _L
Ves

Yansima zaman sinyali

P LCD (Liquid Crystal Display)

Ozellikleri

LCD katmanlar1 bir araya geldiklerinde paneller
meydana gelir. Panellerin ¢alisma mantig1 en basit
haliyle, iizerindeki Ozellesmis hiicrelerin iyon
katman: tarafindan sekillendirilmesi ve elektrik
akimiyla goriintii olusturulmasi seklindedir.

Kapax Cam

Si KRISTAL TABAKA

PozITIF ELexTROT CAM FILTRE YANSITIAN
GORUNTU

LCD panelleri robot projelerinde ya da otomasyon
projelerinde kullanmak i¢in bilgisayarinizin seri ya
da parelel portundan veya bir PIC mikrodenetleyici
arduino vb. kullanarak kontrol edebilirsiniz. LCD
paneller piyasada satir ve siitun sayilarina gore 1x8,
2x8, 1x16, 2x16, 1x20, 2x20, 1x40 ve 2x40 gibi
farkli boyutlarda bulunmaktadir. Bunlar arasinda
robot projelerinde yayginlikla 2x16 boyutlarindaki
LCD paneller kullanilmaktadir.

LCD pinleri :

VEE= Lcd ekranin parlaklik ayarinin yapilmasinda
kullanilir.

RS= Lcd ye komutmu yoksa verimi gonderilecegini
belirlemede kullanilir.

RW=Lcd ye okumami yoksa yazma m1 yapilacagini
belirler.

EN(enable)=Etkinlestirme ucudur. Lcd ve pinler
arasinda gercek veri akisini saglar.

DB0-DB7=Data pinleridir. Bu pinlerle 4 veya 8
bitlik veri gonderilebilir.

Led+= Lcd panel 1sginin (+) ucudur.
Led -= Lcd panel 1s1gimin (-) ucudur.
Gnd = Toprak baglant1 ucudur.

Ve =5V luk gerilim ucudur.
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GND
Vee
VEE

RS
R/W
EN
DBO
DB1
DB2
DB3
DB4
DB5
DB6
DB7
Led +
Led -

» 6V luk Besleme

2.1.1. Montaj islem Basamaklar1

» Arduino’ nun Pc’ye Tamtilmast ve
Programin Yiikklenmesi

P Ultrasonik  Sensériin ~ Arduino ile
Baglantisinin yapilmasi

v

LCD nin Devreye Baglanmasi

v

Besleyici Piller ile Devrenin Enerjilenmesi

2.2.Yazihmsal Ozellikleri
Park Sensorii Yapilirken Kullanilan Program ve
Ozellikleri

» Ardumo isletim Sistemi

Arduino bir G/C kartt ve Processing/Wiring dilinin
bir uygulamasini igeren gelistirme ortamindan
olusan bir fiziksel programlama platformudur.
Arduino tek basina c¢aligan interaktif nesneler
gelistirmek icin kullanilabilecegi gibi bilgisayar
iizerinde calisan yazilimlara da (Macromedia Flash,
Processing, Max/MSP, Pure Data, SuperCollider
gibi) baglanabilir. Hazir iiretilmis kartlar satin
almabilir veya kendileri iiretmek isteyenler igin
donanim tasarimi ile ilgili bilgiler mevcuttur.

Yazilim ac¢isindan Arduino IDE kod editorii ve
derleyici olarak goérev yapan, aym zamanda
derlenen programi karta yiikleme iglemini de

yapabilen, her platformda ¢aligabilen Java
programlama dilinde yazilmis bir uygulamadir.
Gelistirme ortami, sanat¢ilari programlamayla
tanistirmak i¢in gelistirilmis Processing
yazilimindan yola ¢ikilarak gelistirilmistir

Projemizin Arduino Kodlari

#define trigPin 13

#define echoPin 12

#include <LiquidCrystal.h>
LiquidCrystal 1cd(11,10,9,2,3,4,5);
int led1 = 6;

int led2=8;

long microsaniyeSure, cmMesafe; //
int ton =7,

void setup() {

Serial.begin (9600);
pinMode(echoPin, INPUT); //
Icd.begin(16, 2);
pinMode(led1,OUTPUT);
pinMode(led2,OUTPUT);
pinMode(ton, OUTPUT);

void loop() {

digitalWrite(trigPin, LOW); //
delayMicroseconds(2);
digitalWrite(trigPin, HIGH); //
delayMicroseconds(10);

digitalWrite(trigPin, LOW); // microsaniyeSure
= pulseln(echoPin, HIGH);

cmMesafe = microsaniyeSure/58.3; Icd.clear();
if (cmMesafe >60){ digitalWrite(led2,HIGH);
digitalWrite(led1,LOW); lcd.setCursor(0,0);

if (cmMesafe >= 40 && cmMesafe <=60){
digitalWrite(led1,LOW);
digitalWrite(led2,HIGH); delay(1000);

digitalWrite(led2,LOW); delay(1000);
tone(ton,200000, 150); Icd.setCursor(0,0);

if (cmMesafe >=20&& cmMesafe <40 ){
digitalWrite(led1,HIGH); delay(100);

digitalWrite(led1,LOW);
digitalWrite(led2,LOW);
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if (cmMesafe <20 ){ digitalWrite(led1,HIGH);
digitalWrite(led2,LOW);

}

Icd.setCursor(0,2); lcd.print(**"Mesafe ");
Icd.print(cmMesafe); //Mesafe bilgisi lcd.print(*
cm™); Serial.printin(cmMesafe);

delay(1000);

Ozgecmis
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